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CAPITULO 1 INTRODUCCION

1.1 Planteamiento del problema.

Risoul y Cia. es una empresa que se distingue de sus competidores por brindar asesoria
técnica en las actividades de campo, trabajo en conjunto con personal técnico del cliente
para definir las necesidades especificas, estudio de la mejor solucion técnica y
economica, capacitacion de los usuarios finales, asi como la participacion en eventos y
exposiciones en el &mbito nacional e internacional.

En Risoul se trabaja en conjunto para identificar y satisfacer las necesidades de nuestros
clientes, por medio de nuestros servicios ofrecemos soluciones optimas en aplicaciones
y equipos.

Esto se logra con lo siguiente:

Asistencia local para la configuraciébn de sus sistemas de Potencia, Control,
Automatizaciéon y Seguridad por medio de nuestros experimentados especialistas de
producto.

Soporte dia a dia a traves de un staff experimentado y servicios de emergencia a
cualquier hora. La coordinacion entre las diferentes &reas de la empresa nos permiten
ofrecerle soluciones integrales a sus necesidades de automatizacion.

Ademas se realizan seminarios y cursos de capacitacion para clientes y empleados

basados en la automatizacion y la arquitectura integrada.

1.2 Justificacion.

Nuestra labor es educativa, comercial y técnica. Nos aseguramos de que nuestros
clientes tengan la informacion necesaria para tomar las decisiones mas acertadas.

Para esto es necesario tener un demo que pueda mostrar los aspectos técnicos de los
equipos de automatizacion usando arquitectura integrada, esto se requiere para que los
seminarios sean de mejor contenido y mayor calidad para todos los clientes y empleados
a tal grado que los participantes se den cuenta de la versatilidad y facilidad de manejo

de los equipos de automatizacion de Allen-Bradley.

1.3 Objetivo general.

Armar un sistema de control para mostrar usando productos Allen-Bradley.



1.4 Objetivo especifico.
Armar un demo que nos permita mostrar las distintas practicas y dar con él la
capacitacion para visualizacion, automatizacion y comunicacion y asi lograr un mejor

entendimiento y comprension de los equipos.

1.5 Caracterizacion del area.

El &rea de mercadotecnia estd conformada por tres especialistas el Ing. José Madrid
encargado de Controladores Logicos Programables (PLC), Redes de Automatizacion e
Interfases de Comunicacion. Ing. Victor Romero encargado de Variadores de
Velocidad en baja y Media Tension, Arrancadores de Estado Sélido, Centros de Control
de Motores. Ing. Ricardo Vézquez encargado de Sensores, Seguridad, Control
Industrial. Ellos se encargan de la parte técnica de los productos asi como de los
seminarios que son impartidos de forma periédica, para que los seminarios sean de
mayor calidad se cuenta con equipo demo que facilita y enriquece la comprension de los

clientes hacia los productos que se ofrecen.

1.6 Antecedentes del problema.

La empresa cuenta con el equipo demo para los seminarios que se imparten en las
mismas instalaciones para capacitacion de clientes y empleados, pero no estd habilitado
para que funcione, y no cuenta con un esquema de préacticas para su aplicacion y poder

hacerlo mas descriptivo e interactivo.

1.7 Problemas a resolver.
e Habilitar el equipo que se tiene para poder integrarlo.
e Instalar los equipos en algun sistema de transporte o en alguna parte fisica para
usarlo como equipo demo.
e Configurar los componentes para una red.
e Realizar pruebas con el equipo demo.
e Verificar el buen funcionamiento.
e Realizacion de practicas:
» Programacion introductoria o basica

» Programacion avanzada y redes de automatizacion



> Desarrollo de una HMI (interface hombre-maquina por sus siglas en

ingles)

1.8 Alcances.
Se tiene tiempo para realizar la puesta en marcha del demo y aplicacion de précticas.
Se cuenta con el equipo necesario y el asesoramiento experimentado.

Se obtendran conocimientos de redes e interfaces.

1.9 Limitaciones.

Conocimiento escaso de estos sistemas.



CAPITULO 2 MARCO DE LA REFERENCIA
2.1 Arquitectura integrada

2.1.1 ¢/ Qué es la arquitectura integrada?

Es un concepto que permite a diferentes componentes de automatizacion ser usados de
forma aislada o combinados como parte de un sistema integrado basado en un conjunto
comun de tecnologias

Arquitectura Integrada nos proporciona un amplio rango de componentes y sistemas
para ayudar a las empresas en un amplio rango de industrias. La tecnologia de
Arquitectura Integrada es el corazon de un robusto sistema:

e LOGIX es la Plataforma de Control basada en el mismo motor de control
incluido en todos los controladores escalables usando todos ellos un Unico
entorno de programacion.

e NETLINX es la Plataforma de Comunicaciones basada en Redes Abiertas
integrando Control, Configuracion y Recoleccién de datos.

e VIEWANYWARE es la Plataforma de Visualizacion. Esta tecnologia es una
plataforma HMI unificada, escalable y extensible que usa un Unico entorno de
programacion.

¢ FACTORYTALK es la Plataforma de Informacion. Esta tecnologia Integrada
en el sistema de control, conecta la organizacién empresarial con los sistemas
productivos.

Arquitectura Integrada de Rockwell suministra todo el control que se necesita en un
solo paquete:

» Funcionalidad Distribuida de Control para:
e Acceso Global a datos
e Control Deterministico
e Supervision Distribuida
e Extensa libreria de algoritmos de control (Bloques de Funciones)
» Flexibilidad de Control para:
e Mantenimiento Optimizado y resolucion de problemas con el codigo fuente
almacenado en el controlador, basados en tags.
e Control de Movimiento y variadores de frecuencia integrados
e Operaciones Independientes
e Arquitecturas Escalable
Beneficios de la Arquitectura Integrada

Reduce el tiempo de ingenieria

Menores errores de programacién y de comisionamiento

Mantenimiento mas facil — especialmente si no se tiene el programa original
Documentacion mas facil de entender

Estructuras de datos del controlador mas fécil de entender cuando se leen
desde otro PLC o software



2.1.2 Plataforma Logix
Plataforma de control Logix

Independientemente de que su aplicacién sea simple o compleja, la plataforma de
control Logix mejora la productividad y reduce el costo total de adquisicion. Los
controladores Logix estan disponibles en una gama de tamarfios y funciones para que
pueda elegir la opcion mas econdmica para su aplicacion.

A diferencia de las plataformas de control convencionales, la plataforma de control
Logix proporciona soluciones escalables totalmente integradas para toda la gama de
disciplinas de automatizacion, incluidas aplicaciones discretas, de control de
movimiento, control de procesos y de lotes, control de variadores y seguridad usando un
solo entorno de desarrollo (RSLogix 5000) y un solo protocolo de comunicacion abierto
(CIP).

OTRA PLANTA

SUMINISTRADOR

Figura 1: Plataforma de una arquitectura integrada que proporciona soluciones escalables totalmente
integradas para toda la gama de disciplinas de automatizacion

La plataforma le permite reutilizar los disefios y las practicas de ingenieria para reducir
el tiempo y el costo de desarrollo, responder mas rapidamente a la demanda de los
clientes o del mercado, reducir los costos de mantenimiento y el tiempo improductivo, y
obtener facilmente acceso informacién de planta y de produccion idénea para la accion,
a fin de lograr una mejor administracion y toma de decisiones administrativas.


http://www.ab.com/programmablecontrol/pac/
http://www.ab.com/programmablecontrol/pac/
http://www.ab.com/motion/servodrives/index.html
http://www.ab.com/motion/servodrives/index.html
http://www.rockwellautomation.com/solutions/process/
http://www.ab.com/drives/powerflex/700s/index.html
http://www.rockwellautomation.com/solutions/safety/
http://www.rockwellautomation.com/rockwellsoftware/design/rslogix5000/index.html
http://www.odva.org/

Con Logix tienes la capacidad de aliar los Tags de Logix5000 asi se reduce el tiempo de
desarrollo del proyecto y su costo.

Desarrolla los programas sin el disefio eléctrico completo

Crea una libreria de programas re-utilizables que puedan ser usados en
multiples proyectos

Mdltiples nombres para los mismos valores te permiten mejorar la
documentacion

Las direcciones de Hardware aisladas del nombre de Tags hacen el desarrollo més facil.

Disefio de un Sistema Se reduce tiempo de Disefio
de Control Tipico disefio. Logix
Funciones de Funciones de
Dispositivos Dispositivos Eléctricos y
Colocacion

Direcciones de
1/0 de todos los

Direcciones de
1/0 de todos
los dispositivos

Figura 2: Disefio logix de un sistema de control l6gico para reducir el tiempo y el costo de desarrollo de

disefios y practicas de ingenieria.

Beneficios de disefio en sistemas Logix

Desarrolla programas sin necesidad de haber completado el disefio eléctrico
Reduce el tiempo de desarrollo en general

Crea librerias de programas re-utilizables que puedan ser usados en
multiples proyectos

La caracteristica de verificacion de RSLogix 5000 te permitira rastrear tags
gue no hayan sido asignados a direcciones fisicas

-10 -



2.1.3 NetLinx

Imaginese poder simplificar sus comunicaciones con un solo protocolo abierto desde los
dispositivos del area de planta hasta el area de tecnologia de la informacién, mejorar la
flexibilidad y productividad, y a la vez reducir costos. Imaginese poder controlar,
configurar y recolectar datos desde cualquier punto de su sistema. Con la arquitectura de
red abierta NetLinx podra hacerlo.

NetLinx utiliza el protocolo industrial coman (CIP) con apoyo de ODVA, para que la
comunicacién entre las capas de dispositivos, control e informacion sea transparente.
Sin requerir traduccion, encaminamiento ni programacion especial, usted obtiene la
informacién en tiempo real que necesita, mediante acceso a través de una red de
comunicacioén que facilita tomar decisiones comerciales criticas.

PC con PC de escritorie
capacidad de
dispositivo

Nivel general programable

(EtherNet/IP)

Nivel de
control

(ControlNet™) | o Serve
Nivel de I - Lﬁl

disposit |'t|’(‘.'m| ariador Controlador
(DeviceNet™) =

—
e

Micro PLC  |mems

PC de mantenimiento

s34

Interface de operacion
Blogue de E/S E/S modular Micro Arrancador
variador de motor

Figura 3: Este es un ejemplo de como se usan las redes que abarca Netlinx poder controlar, configurar y
recolectar datos desde cualquier punto de su sistema. Con la arquitectura de red abierta NetLinx

Netlinx Trabaja con tres tipos de Redes:
2.1.3.1 EtherNet/IP — Red basada en CIP, usando Ethernet estandar sin

modificacion por puerto RJ 45, para comunicarse desde las E/S hasta el &rea de
tecnologia de la informacion.

-11 -


http://www.ab.com/networks/netlinx.html
http://www.odva.org/
http://www.ab.com/networks/netlinx.html

2.1.3.2 ControlNet — Red de control basada en CIP que utiliza cable coaxial que
proporciona transmisién de alta velocidad de datos de E/S en tiempo real con tiempos
criticos y envio de mensajes, incluida la carga y descarga de datos de programacion y
configuracion, y el envio de mensajes entre dispositivos similares a través de un solo
vinculo fisico. Al ser determinista y repetible, las capacidades de transmisién de datos y
control de alta velocidad de ControlNet mejoran en gran medida el rendimiento de las
E/S y las comunicaciones entre dispositivos similares.

2.1.3.3 DeviceNet — Red a nivel de dispositivos basada en CIP usando cable
especialmente disefiado para esta red que cuenta con 5 hilo, dos de alimentacién, dos de
comunicacién y uno para aterrizar y blindar. Una de las redes lideres del mundo para
automatizacion industrial, DeviceNet ofrece un manejo de datos robusto y eficiente. Los
usuarios se benefician de las politicas de pruebas de conformidad con las normas de
ODVA, las cuales aseguran que los productos tienen capacidad de inter operacion, lo
que significa que los usuarios pueden combinar productos de una variedad de
suministradores e integrarlos de manera transparente.

Adquisicion de

Datos
e —— .‘ HM
Controlador m

E/S Analogicas  Sensor
Variador Variador Variador

Figura 4: Ejemplos de la Vieja Tecnologia de Redes - RIO, Profibus, Interbus S

Adquisicion de Datos - TR

E/S Analogicas  Sensor 5 I |

Variaorl Varior2 Vardor3

Figura 5: Ejemplo de Control utilizando NetLinx optimizando el manejo de datos y muy eficiente

-12 -



2.1.3.4 Ejemplos de aplicaciones de las redes de Netlinx

EtherNet/IP

Es la mejor opcidn cuando quieres conectar varias computadoras

« Esel puente de conexion mas adecuado para los sistemas administrativos

Es la opcion méas econdmica cuando utilizamos PanelView Plus

Es la topologia mas sencilla (estrella) cuando los nodos estan agrupados juntos.

ControlNet

« Es la Red por Default para la plataforma controllogix

» Es un sustituto o reemplazo para Remote 1/0 (RIO) (Puede manejar una gran
cantidad de Puntos de I/O muy bien)

« Como una Red Central para multiples Redes de DeviceNet Distribuidas

» Para sistemas de Interlock peer-to-peer

DeviceNet

« Usela en aplicaciones cuyos nodos sean distribuidos y con pocos puntos

« Usela en redes de Drives

» Cuando quiera conectar muchos dispositivos de campo directamente a la red
« Cuando requiera diagnosticar informacion directamente del dispositivo

2.1.4 ViewAnyWare

Con la integracion de control, comunicacion y visualizacion ViewAnyWare, se pueden
obtener rapidamente verdaderas ventajas comerciales. Por ejemplo, una planta de
procesamiento continuo que instalé una plataforma de control Rockwell y programo
casi 1.200 alarmas en cada dispositivo HMI, redujo el tiempo de mantenimiento no
programado un 10%, y el tiempo improductivo un 50%. Una programacion
personalizada que elimina al fabricante de equipos originales con la funcionalidad
estandar proporcionada por el paquete Rockwell Software RSView Supervisory Edition
HMI, disminuye el tiempo de desarrollo hasta un 30%.

ViewAnyWare proporciona informacion muy importante para el disefio, instalacion,
funcionamiento y mantenimiento, en la plataforma mas adecuada para las necesidades
de cada aplicacion especifica. Las soluciones de ViewAnyWare también ofrecen
posibilidades de integracién con un bajo coste y un rendimiento 6ptimo, proporcionan
compatibilidad inversa y funciones muy intuitivas, ademas actian como una fuente
exclusiva de responsabilidad para las partes correspondientes al hardware, el software y
la conexion en red de la aplicacion.

Disefio

Invaluables en la fase de disefio, las soluciones de visualizacion de Rockwell
Automation incluyen RSView Studio (una funcion de RSView HMI Software), que
ofrece un entorno comun de desarrollo basado en PC que permite compartir programas
para reducir costos y el tiempo de desarrollo.

-13-



Instalacion

Una amplia gama de opciones de plataforma dedicadas y abiertas junto con numerosas
alternativas de comunicacion hacen que nuestros productos de visualizacion sean muy
flexibles.

Operacion

Nuestros productos de visualizacién estan disefiados sabiendo que un funcionamiento
correcto no s6lo supone maximizar el tiempo productivo, sino también garantizar la
seguridad y cumplir con los reglamentos. RSView Machine Edition de Rockwell
Automation, por ejemplo, puede integrarse con el sistema de autenticacion de seguridad
de Windows XP.

Mantenimiento

Una productividad cada vez mayor requiere una disminucién del tiempo improductivo,
mediante procedimientos de mantenimiento mas faciles y rapidos. VersaView CE, por
ejemplo, tiene instalado Pocket Drive Explorer, para mejorar el acceso a la informacion
de mantenimiento en un sistema de variador multiple.

Seleccione su solucion entre estos productos de visualizacién ViewAnyWare:

PanelView Plus

Los modulos de interfase de operador de PanelView Plus son terminales dedicados con
pantallas LCD de 4" a 15". Son ideales para el monitoreo del estado de arranque/parada
y el control de las maquinas, y para el seguimiento de los tiempos de ciclo. Funciones
como el almacenamiento de valores de fabricacion y la realizacion de analisis
estadisticos como, por ejemplo, el anélisis de las tendencias y los graficos son ideales
para el control de procesos.

VersaView CE

Los PC industriales VersaView CE funcionan en un entorno Windows CE abierto
construido sobre la funcionalidad de un modulo de interfase de operador PanelView
Plus. Este PC industrial proporciona control de la maquina ademéas de acceso a los
manuales y esquemas, el software de configuracién del variador, programas de
produccidn, asi como acceso a la web.

VersaView

Los PC y monitores industriales VersaView son soluciones de visualizacion HMI que
funcionan en ambos monitores y accionan maquinas individuales o todo un sistema. Son
ideales para el control de procesos 0 maquinas. El acceso a la informacion de puesta en
marcha y configuracion, mantenimiento y reparaciones, la disponibilidad de las
herramientas y los esquemas hacen que estas unidades sélidas funcionen con costos de
adquisicién mas econémicos.

InView

Las pantallas de mensajes de InView proporcionan comunicaciones individuales a
grupos, ideales para la generacion de alarmas en procesos, inventario de mensajes de
seguridad o datos de proceso, la comprobacion de dividendos, la produccion diaria o los

-14 -



tiempos de ciclo del proceso. La pantalla InView méas grande tiene una visibilidad
Optima a 137 m a nivel de maquina y en areas mayores de la planta.

RSView HMI Software
El software de interface de operador-maquina de Rockwell Software esta disponible en
las modalidades Machine Edition (ME) y Supervisory Edition (SE).

RSView Machine Edition

Un HMI a nivel de maquina que ofrece a los operadores la posibilidad de monitorear y
controlar maquinas individuales o pequefios procesos de la méaquina. También se
incorporan RSView Studio (una herramienta de desarrollo basada en PC) y RSView
ME Station (un sistema en tiempo de ejecucion).

RSView Supervisory Edition

Un componente fundamental de la estrategia ViewAnyWare, RSView SE es un HMI de
nivel supervisor para aplicaciones de control y monitoreo. Las aplicaciones estan
desarrolladas con RSView Studio: un entorno de desarrollo y pruebas comun para todos
los productos de RSView Enterprise Series.

2.1.5 FactoryTalk

Integre la informacion empresarial y de fabricacion.

El intercambio de informacion en tiempo real entre la fabrica y el resto de la compaiiia
es critico para tomar decisiones comerciales que mejoren la capacidad de respuesta,
para aumentar la productividad, reducir los costos y asegurar el cumplimiento de
normas. Con el conjunto integrado FactoryTalk de aplicaciones de software modular
altamente escalables, usted puede integrar su planta.

Con una rica arquitectura orientada al servicio y disciplinas de produccion modulares, el
conjunto FactoryTalk Suite esta en posicion de llevar las operaciones de automatizacion
a la empresa y mucho mas:

e Convertir la informacion en accion.
Convierta la informacion de fabricacion en tiempo real en valioso conocimiento
comercial. Use este conocimiento para tomar decisiones informadas que pueden
ayudarle a coordinar sus sistemas de informacion de automatizacion y comerciales.

o Conectividad mas simple.
Cierre la brecha entre sus sistemas empresariales y de control. Disfrute de
conectividad con la plataforma Logix de Rockwell Automation, asi como
interoperacion con otros sistemas de fabricacién y comerciales.

o Conectividad econdémica.
Reduce el costo y la complejidad asociados con el mantenimiento y la mejora de sus
operaciones de fabricacion.

e Superior administracion operativa.
Mejore la visibilidad y el control de su entorno de produccion. Asegure la calidad
del producto con una respuesta agil a las demandas de fabricacion. Adaptese
rapidamente a los cambios en los procesos y procedimientos de fabricacion para una
mayor productividad.

-15 -
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2.2 Controladores Logix

2.2.1 CONTROLLOGIX La plataforma de control méas potente

Arquitectura superior

El revolucionario backplane ControlLogix funciona como una red ControlNet
productor/consumidor de muy alta velocidad.

Con ControlLogix, cualquier combinacién de procesadores, E/S y mddulos de
comunicacién comparte recursos para proporcionar la combinacion mas poderosa de
capacidades de control y comunicacion en la industria.

Rendimiento incomparable

Un solo chasis ControlLogix puede aceptar multiples procesadores, cada uno con
memoria de hasta 8 MB. Cada modulo SERCOS conecta hasta ocho servodrives y
conjuntos de motores, proporcionando un nivel sin precedentes de integracion de
control de movimiento. Con SynchLink, se pueden sincronizar maltiples chasis con una
precision de microsegundos para las aplicaciones con tiempos mas criticos.

Los mddulos de comunicacion NetLinx proporcionan una integracién inmediata con
arquitecturas de redes de control e informacion.

El backplane ControlLogix actlia Multiprocesamiento ‘Plug &
como red productor/consumidor Play’ para una maxima capacidad
de alta velocidad de escalado

===  wmm=so=== |7

I Ve Jetian et - : y ,3 ,f‘:,‘ - e 1/ ::'Af;, ,'

®

‘A

Los médulos de comunicacion Los médulos de E/S ofrecen
NetLinx proporcionan acceso a diagndsticos mejorados y
todos los madulos en el chasis funciones de acondicionamiento

Combinacién sin restricciones de
procesadores, E/S y m6dulos de
comunicacion

Figura 6: Plataforma de control ControlLogix y sus componentes, funciona como una red ControlNet
productor/consumidor de muy alta velocidad.

-16 -



2.2.2 COMPACTLOGIX Control dedicado de alto rendimiento

CompactLogix es el controlador Logix compacto para la familia Compact 1/0. Con la
misma potencia de procesamiento que un procesador ControlLogix, CompactLogix
soluciona las aplicaciones de control a nivel de maquina con una capacidad sin
precedentes. Resulta ideal para todo tipo de sistema de control dedicado y, gracias al
EtherNet/IP incorporado y al puerto de opcién de comunicacion DeviceNet, se integra
facilmente en las grandes arquitecturas de control.

Descripcion general

e Disefio compacto y sin rack para proporcionar un sistema realmente
escalable y modular

¢ Conjunto completo de instrucciones de disciplinas maltiples Logix

e EtherNet/IP incorporado, puertos en serie y opciones de comunicacion
DeviceNet

e Hasta 30 médulos Compact I/O locales

e Edicién en linea avanzada para multiples usuarios

Disefio sin rack para

Compact Flash: instalacion minimizar espacio y costo

y desinstalacion con la
alimentacion eléctrica
conectada

EtherNet/IP incorporado: Completa funcionalidad
programacion, emision de Logix en un formato
mensajes y escan de E/S compacto

Figura 7: Plataforma CompacLogix y sus componentes, compacto para la familia Compact 1/0. Con la
misma potencia de procesamiento que un procesador ControlLogix, CompactLogix soluciona las
aplicaciones de control a nivel de maquina con una capacidad sin precedentes.
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2.2.3 FLEXLOGIX EI controlador Logix compacto para la familia

Flex 1/0

FlexLogix reune las ventajas de la maquina de control Logix y del sistema Flex 1/0 de
Allen-Bradley, el compacto sistema de E/S montado en rail DIN, usado en miles de
aplicaciones de E/S distribuidas en todo el mundo. FlexLogix, un controlador dedicado
muy potente, también estd disefiado para utilizarse en aplicaciones de control
distribuidas sin restricciones, tales como capacidades reducidas de procesamiento de
alimentacion eléctrica y de programacion, caracteristicas comunes en otras soluciones

de control distribuidas.

Descripcion general

¢ Afade control local a FLEX 1/O para reducir el cableado

Opciodn de seguridad

Seleccione entre
tamafios de memoria
de 64 KBy 512 KB

Hasta 16 modulos Flex 1/O locales
Opciones de comunicacion EtherNet/IP, ControlNet y DeviceNet
Conjunto completo de instrucciones de disciplinas multiples Logix

- I

>o

i;“ < 330l HOIABIIIIDIIIIILY

Dos ranuras para ControlNet,
DeviceNet y EtherNet/IP

Flex 1/0 combina una

regleta de bornes con

la interfase de E/S para
reducir el cableado.

Figura 8: Plataforma FlexLogix y sus componentes, disefiado para utilizarse en aplicaciones de control
distribuidas sin restricciones, tales como capacidades reducidas de procesamiento de alimentacion
eléctrica y de programacion, caracteristicas comunes en otras soluciones de control distribuidas
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2.2.3.1Flex 1/O

FLEX 1/0 es un sistema de E/S modular, rentable y flexible para aplicaciones
distribuidas y ofrece las funciones del mayor sistema de E/S basado en rack sin los
requisitos de espacio.

El sistema FLEX 1/0 se puede comunicar en EtherNet/IP, ControlNet, DeviceNet y
numerosas redes abiertas, entre las que se incluyen E/S remotas, PROFIBUS DP e
Interbus-S. Existen adaptadores y otros componentes disponibles para agregarlos al
sistema a medida que cambian los requisitos especificos de la aplicacion.

Puede utilizar hasta ocho bases por adaptador. Esta flexibilidad permite una amplia
variedad de canales de E/S por adaptador. Combine E/S digitales, analogicas y
especiales para adaptarlos a las necesidades de la aplicacién. Algunos ejemplos
incluyen:

e 256 entradas/salidas digitales con modulos de 32 puntos
e 64 entradas analdgicas
e 32 salidas analdgicas

£ny combinston of ekl dighal Brakg, or spsckiy O modules J‘

T Agh LD modules {mesdmum) T

The numbsar bases thal maks up &n 170 group depends upon the sdapler used.

Wodule 0 Wzuke 1 Kodule 2 Module 3

i m AT 'J.I.I.II.II.I.I.I.I.I.I.I.I.I.u ML

[ ¥%

Module 7 Wluk & Kodule & Cptional 17:24-C01

. or 1784-C09
|||||||||||||||| ||||||||||||||||| |w 4||||||||||||||| |!F‘ Extender Cabk

only 1 cable per system

Figura 9: Sistema de 1/0 modular, rentable y flexible para aplicaciones distribuidas y ofrece las
funciones del mayor sistema de E/S basado en rack sin los requisitos de espacio.
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Productos Flex 1/0

Producto Referencia Descripcion
Comunicaciones Adaptador 1794-ACN1S Adaptador para ControlNet de 24 VCC
- Sistemas 1794-ACNR1S Adaptador de medics fisicos redundantss para
- - ControlNet de 24 VOO
- 1794-A00 Adaptador para Devios et de 24 V00
1794-AENT Adaptador pera EtherNet/IP_de 24 VCC
il 1794-APR Adsptadar para PACFIELIS DP de 12 Mbgs
1794-ASB Adaptador de E/S ramoto (para 8 médules) de 24 WO
1794-A8B2 Adaptadar de E/S ramoto (pera 2 médules) de 24 VOO
Bases Bases 1794-1B2 Base de abrazadera de tomillo de 2 cables
1794-182 Base de abrazadera de tomillo de 3 cables
1794-TBaS Base de abrazadera de resorte de 3 cables
1794-TBaz Base de abrazadera de tomillo de 32 puntos
1794-TBaz3 Base de abrazadera de rasorte de 32 puntos
1794-TBaT Base de temperatura
1794-TBITS Base de temperatura de abrazadara da resorte
1794-TB2G Base conectada a tiama de abrazadera de tomillo
1794-TB2G3 Base conectada s tiama de abrazadera de resorta
1794-TBN Base (estilo NEMA)
1794-TBNF Base con fusiblg& lestilo NEMA)
1203-FB1 Base SCANpert  finterfaz SCANBUS)
Producto Referencia Descripeion
ca Madulos de 120 VCA 1704- 145 Modulo d= 8 entradas de 120 VCA
1734- sl Modulo de 8 entradas aisladas d2 120 VCA
179¢-A16 Modulo d2 16 entradss de 120 VCA
1784-046 Modulo d= salida de 120 WOA
1794- 0V Modulo d= 8 salidas sisladas dz 120 VCA
1794-0A16 Modulo d2 16 salidas de 120 VoA
- Madulos de 220VCA 173¢-Ma Modulo d= & entradas ds 220 VA
1794-0MB Modulo d= 8 salidas de 220 WA
cc Modulos de 24 VOO 1734-B3 Modulo drenador de 8 entradas dz 24 VOO
1734-B100E6 Modulo combinado de 10 entradas de 24 VCL/S salidas de 24
17%4-B16 Modulo drenador de 16 entradas de 24 VIC
1734-B160 Modulo drenador 82 16 entradas (peotegidas] de 24 VT
1734-B1EX0816 Modulo combinado de 16 entradas da drengje de 32 puros
de 24\CC
Surtidor d2 16 salidas (protegidas)
1734-B32 Modulo dranador de entrada da 32 puntos de 24 WC
17%-N1E Modulo surtidor de 16 entradas dz 24 VOO
1794-063 Modulo surtidor de 8 salidas de 24 VOO
e 1794-082EP Modulo de & salidss 2A con fusibles electrinioos de 24 VIC
T e 1794-0€16 Modulo surtidor de 16 salidss de 24 \CC
=] 1794-08160 Modulo surtidor de 16 salidas (protegidas| d2 24 VCC
U — 17940616 Modill suridor de 16 salidss (protegidas| d= 24 VT
1794-0€32P Modilo sutidor de 32 salidas (protegidas] da 24 WCC
1734-0016 Modulo drenador d= 16 salidas de 24 VCC
1734-0016P Modulo drenador d2 16 salidas (peotegidas| de 24 WCC
e . 46VCC 1734-K16 Modulo drenador ds 16 entradas de 48 VIC
1734-0C16 Modulo surtidor de 16 salidas d= 48 \CC
m‘ Analogicos Madulos analogicos 1794-E4X0E2 Modulo analogico combinado de 4 entradas/2 salidss
. gz de 24 W00 da 20\CC
1734-EB Modulo analogico de B entradas selaccionsbles de 24 VOO
1794-0€4 Modilo analogico de 4 saidas ssleccionables d= 24 VOO
Analogico aislade Madulos analogices de 1794-F4l Modulo sutidor de 4 entradas aisladas de 24 WC
surtidor de 24 VCC 1734-0F4l Modulo surtidor de 4 salidas aisladas de 24 WU
1794-F2X0F2 Modlo 2nalogico combinado de 2 entradas/2 salidas sisladas
de 24 WCC
Relé Madulo de rele 1734-00% Modulo de salida de relé aislada SPSTENA.
Especiales Madulo de 1754-D2 Modulo d= entrada de encoder neremental de 2 candles
entrada de encodsr de 24 WCC
Madulo de 179¢-L2 Modulo d2 frecusncia de 2 entradas de 24 WO
® = entrada ds frecuzndia
s = Madulo d= entrada de 1794-Pe Modulo contador de impalsos de 4 canales de 28 WCC
= contador de impulscs
Madulo d2 entrads de ATD  1794-R3 Modulo ds entrada de RTD de 24 \CC
Madulo de entrada de 1734-RT8 Modulo termopar/RTD de 24 \CC
porrs termopar/ATD
Madulo dz entrada de 1784 Modulo termopar/mV d= 24 VOO
termopar/mi
Madulo contador de 1784-VHC Modulo digital d= 4 salidas d= 24 WIC
idad muy alta
Madulo SCANport 1204-F1 Modulo SCANport de 24 VOO limerfaz SCANBUS|
Fuente de ali Fuante d= ali i0n de akec. 1794-P513 de 65264 WA 3 24 WO, 13 A
eléctica 1734-P33 de 120130 WoA 2 24V CC, 3 A
Accasorios Arcssonos 1784-CEY Cabla extensor d2 0.3 m (1 pie)
1794-CE3 Cable extensor d2 0.9 m (3 pies|
1784-C002 Jurgo de compensador para juntas firas
1794-N2 Modulo d= relleno sin inteligencia FLEX
1734-NM1 Jusgo de montaje
1794-1BL Juago de stiquetas
Software RSWire

Softwears ABECAD gratuito en www abcomvsoftwars

Intzgrated Architacture Builder 4.0 gratuito en
www.zb.comlogiv'isb

Tabla 1: Productos Flex 1/0
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Este producto elimina los numerosos y largos cableados, reduce el nimero de
terminaciones por punto, disminuye los procesos de ingenieria e instalacion y
reduce considerablemente el tiempo improductivo gracias al proceso de
extraccion e insercion con la alimentacion eléctrica conectada (RIUP).

Mas de 60 numeros de catalogo de referencia y una amplia variedad de médulos
especiales hacen de este producto la solucion ideal para cientos de aplicaciones.
Complementa todas nuestras plataformas de procesadores para una solucion de
E/S distribuida y actia como E/S local del controlador FlexLogic para un
estricto control integrado y solucion de E/S.

Puede seleccionar el tipo de E/S, la terminacion y la red adecuada para una
aplicacion determinada.

Esto significa que una sola linea de productos de E/S puede satisfacer todas sus
necesidades.
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2.24 SOFTLOGIX
Administracion de informacién y control de multiples disciplinas integrados.

SoftLogix combina el sistema Logix de alto rendimiento con la masiva potencia de
procesamiento y apertura de la tecnologia de PC actual para ofrecer control e
informacion.

El resultado es una solucién de control basada en PC confiable y abierta que
proporciona mayor flexibilidad, conectividad e integracién de informacién. Control de
maltiples disciplinas, HMI y procesamiento de informacion en una solucion unificada,
altamente productiva y econémica.

Descripcion general
e Se ejecuta en sistemas NT y 2000
e NetLinx proporciona integracion con arquitecturas de automatizacion complejas

e Control integrado, de multiples disciplinas, inclusive control de movimiento de
alta velocidad

e Amplia gama de opciones de E/S, incluyendo E/S avanzadas ControlLogix
e Expandible mediante backplane virtual juego de herramientas y rutinas C++/VB

Comunicaciones NetLinx para una
total integracion en arquitecturas de
control de gran capacidad

@‘ﬁuﬁLugl:ﬁ Chassis Monitor = ||| ¢
Slot Wiew Options  Help

Computer : ITFI.-’-‘-.B.&-.J o

7 8

2AHISSERY0  SERCOS

Y
For H
Acceso total a Mdltiples Control de
datos OPC controladores movimiento de alto
mediante RSLinx Logix virtuales rendimiento integrado

Figura 10: SoftLogix solucién de control basada en PC confiable y abierta que proporciona mayor
flexibilidad, conectividad e integracién de informacién. Control de maltiples disciplinas
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2.2.5 Datos de los controladores Logix

ControlLogix Compactlogix FlexLogix SoftLogix
Multiprocasamianto 3i, hasta 16 procesadoras por chasis Mo Mo MT/2000,%F Sym etric
multiprocssamisnto,
hiasta 16 procesadores
Tareas pur procazador krd ] 3z 2
ContralMet 3i, hazta 1B canales por chasis Mo 5012 3i, limita da ranuras PCI
EthiarMet;IF 3i, hazta 1B canales por chasis i, L3SE ircomporada Sl 30
Dievicalet 3i, hazta 1B canales por chasis Si, miltipks 5012 3i, limita da ranuras PCI
Conexifn en puente y 1 i Limitado 1
ancaminamierto MetLing
Synchlink 31 Mo Mo Mo
Edicién en linea, en modo AUN 50 Si Si 3i
DH+/RIO 31, hasta A0 canales por chasis Mo N Mo
Interfaca da gjas analfgicos 3i (hasta 32 ejes) Mo Mo 3i [hazta 3 sjes)]
SERCOE 30 Mo Mo 30
Compatbilidad con E/S local E/S avanzadas 1756 Compact 10 1768 Flex [0 1704
Compatibilidad con Cualquier dispositieo o siskema Cosdquier dispositive o cudquier dispositivo 0 sisema  Cualquier dispositio o sistema
dizpositiaos distribuidus de E/S compatible con Etherhlet/F, siztema de E/S compatible con da E/S compatible con Devicellet, de EfS compatible con Denios Net,
ConirolMet, DevicaMet, IO otras redes Deninalet 0 EherMNetAP CortralMet o EtherMetIP ComrolMet, FI0 u oiras redes
Max. de EfS por procesador =100,000 255 palabras 512 palabraz =100,000
RS-232'0F1 3 Si Si 3
RS-233rASCH 3i Si Si 3i, Mattiples
Procazadores, RAM 1756155012, 750 kb L2, &4 kb 1794-L33, 64 kb 1782110
1756-155M13, 15Mb L3, ZEE Kb 1794-L34, 512 Kb 1782-L20
1756155014, 35 Mb L35E, 1.5 Mb 1782-LED
1756155016, TEMb A& dep=nde dal
17E864E3, 4k dizco durt de |3 computadora
HVRAM 31 jopciconal) i Si Chisco dura
Conjunto de instruccisnes
Leriuajes da programacidn EC51121-%: Disgrama da Kgica da escalera, bato estructurado, dizgrama de funciones ssouencilas, disgrama da bloques de furcidn
Wodek de datos ECA51131 -3 Varisbles simbdlicas en linea
Bookan Bit OTE, XIC, ¥I0, OTL, Boclasn AND, OF, ¥0R, NOT, DAJK Fip-Flop
Matem. v mig. Add, Sub, Mul, D, 5N, COS, TAN, AN, ACDS, ATAN, N, LG, ¥PY, Inmediatz Formula

Corrol de movimianio

Wdek de objstos de sjes aHamantz integrados con instruccionss avaneadas para sincronismo digiedl, posicianado por tablas de posciin y
control 1oal de &jes

Conitrol de variadores

14 Instruccionss, inchiyendo: hitegrabor, Pl Canrol, Sacond Order comroller, Pulsa Multiplisr, sic.

Administraciin da anchivosy
latrashits

Diagnastic Detect, File Bit Compars, FIFD, LD, File SzarchyCompare, Fla Arithmetic & Logic, Fie Sort, Bit Ehift

Ledt/Figit, Sequarces (Input Ao

Coritrod de procesa Enhancad AID, Totelizern, 23tate Driver, 35tate Driver, Ramp’Soak, Alam, Function Garerston, UpDown Aocumulstor
Scake, Sphit Aange Tme Proportiond, sc.

Administracién da cadenas AT Read¥rite, ASCH comvert toyFrom DINT/REAL, MID, AND, INSERT, QOMCAT, UPPER, LOWER

Estedislicas Merace, Standand Devistion, Moving Meerage, Max Capture, Min Captua, Moving Standand Devistion

Fittro Ind ordar Lead-Lag, Low-Pass Filies, HighPass Filter, Match Fiter, Deriative

Sakeciin/Limite Pultiplear, HighyLow Limit, Rte Limiter, Selacted Summes, Enhaneed Select

Coritrod de programa For e /Bresk, Jump to Subroutine, SELECT/CASESEND, F/THENELSE, Temporany End, eic.

Comunicacionss nstnuccin MSG muhipropdeiios, E/5 implicitas y datos de conmol sin programacion mediame redas

In=tnceiones personaliadas

Mo No Ho 3i, mediznts eacritura OLL

persoralizada en C++, VB, atc.
Tabla 2: Controladores Logix
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2.3 Software de Programacion RSLogix 5000

Con el software RSLogix™ 5000 Serie Enterprise, necesita un solo paquete de software
para programacion de control secuencial, de procesos, de variadores y de movimiento.
Este entorno es comun para las plataformas Logix5000 de Allen-Bradley:

ControlLogix, FlexLogix, CompactLogix y SoftLogix5800, asi como PowerFlex 700S
con DriveLogix.

2.3.1 Caracteristicas Importantes de RSLogix 5000
2.3.1.1 Editores flexibles y faciles de usar
Un proyecto de controlador puede incluir varias rutinas con estos lenguajes:

Logica de escalera de relés
e Desarrollar aplicaciones de PLC tradicionales.
e Administrar necesidades de control de movimiento y servo control.
e Realizar transmisioén de mensajes y comunicaciones en serie.
Diagrama de blogues de funciones
e Crear representaciones de flujo de su aplicacion.
e Usar bloques de control de variadores y de procesos especiales incorporados en
el entorno.
e Desarrollar estrategias de control de variadores y de procesos.
Texto estructurado
e Usar un lenguaje basado en texto para operaciones matematicas complejas.
e Aprovechar las mismas funciones e instrucciones ofrecidas en el diagrama de
blogues de funciones y logica de escalera de relés.
e Mantener la certificacion de reutilizacion de aplicaciones segun PLC open.
Diagrama de funcion secuencial
e Usar un lenguaje de alta visibilidad para administrar la ejecucion de programas y
rutinas.
e Secuenciar los estados de maquina.
e Programar mas facilmente maquinas con operaciones repetitivas.

El software carga totalmente la l6gica del programa, inclusive los nombres de tags,
directamente de un controlador. Esto simplifica el mantenimiento porque siempre se
puede obtener la fuente original directamente del controlador.

Cuando se descarga una aplicacion a un controlador, el software determina si el
firmware del controlador es compatible. Si no lo es, el software le ayuda a ubicar el
firmware y seguidamente actualiza el controlador como parte del proceso de descarga.

Usted puede reutilizar facilmente el cédigo de aplicacion entre plataformas Logix5000
cambiando las propiedades del controlador de un proyecto.
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£ RSLogix 5000 - Batch in Batch_V11_B17.ACD [1756-11] =|®] x|

RS VPO N SO AN G Vo0 WO S — =
|al=a] 8] &|=[8] ol oo o] Slnle|F el /]
Cied SRR B i o] [ D -]# Ldgica de escalera
NoForces b, ' 1 — === )
NoEdts aﬂ,’:?; j_] _/|_J|\_/|\_,| mlsﬂlmlnxulm[m]m| de reles ‘.J
fr—— B | [ \rovornes (Frecess KOs Arers A S £ 59| freemia X woveh |
e Corpeners o o PRI oo 7ol ~oi
Zanlr Di d 3] Iv__’ EE=R 4
:‘W" lagrama de Powder_Auger_Molor | &
B Tad i6 i Powder_CortrolA Locai 1:0 Data 3 —
- awer| Tuncion secuencial 5 e ok gL (e
=3 . |P1 | Reset Recipe Recipe
B Program Tag: ok _
@Pmcajw s [End]
(2] Batch_Inkialize — e B MainProgram - Temp_Lo( x|
= Load_Recipe .| Get_Recipe s - = =l
ﬁ?owdw_(oﬂtlo\ pshioad_recspe | E| || D 2] (;Z)I'gglgrama
I8 Purge_to_waste e
23 Temp_Loop Sheet[| »|of8 [Ba] e bloques
L Texto 2]
u v
Tr eStrucmrad Zone1TempController SRTP_O1
i FIE SRTF
i User-Defined — i =
= S Strings Enhanced PID Split Range Time Proportional
[ sTRING PV
% (i Predefined = $PProg
(i Module-Defined s
=-£5 1/0 Configuration PCascas
8 [(0)1756-1a16 =l 1 RatioProg
B v imms maan ” 1o
Type  Strucued Tedt * It the timer times out or this is tk el
ERA D IF Serial Read Timer.dn OR S:FS Then ] HanaF B
* Reset the port and clear all th f{ ProsProgReq
ACL(O, 1, 1) ProgOperReq _‘J
< | 2\ weignt_scate:t / 1 42|\ Temp_Loop:1 / I | s
Ready

Figura 11: Ejemplo de los editores Con el software RSLogix™ 5000 Serie Enterprise

2.3.1.2 Entorno de programacion intuitivo

El software muestra el sistema operativo multitareas compatible con IEC 61131-3 de un
controlador Logix como &rbol grafico con tareas, programas y rutinas. Multiples
usuarios pueden monitorear y editar simultdneamente el contenido de un controlador
Logix5000 en funcionamiento.

Use la funcion de arrastrar y colocar para mover instrucciones, légica, rutinas,
programas y tareas, dentro de un solo proyecto o entre copias del software RSLogix
5000 Serie Enterprise para crear bibliotecas de proyectos. También puede mover
elementos del programa entre paquetes de software RSLogix 5 y RSLogix 500.

El software busca automaticamente las descripciones de tags si éstas no se muestran. Un
tag de alias, tag de matriz o tipo de datos personalizado aprovecha las descripciones
desde su tag de base o tipo de datos. Con los tipos de datos personalizados, el software
concatena la descripcion de raiz del tag con la descripcion de miembro del tipo de datos.
Esto crea una descripcion muy especifica, ahorra tiempo de desarrollo y mejora la
documentacion resultante.
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% RSLogix 5000 - Conveyor in Conveyor_V13ACD [1756-L1]% = [T1.} IS
B Fle Edt View Search Logic Communicatbns Tools iWindow Help =1 |

EE=IEES cortroller_slol_number -] Sllml = e &l Bse
Offline . CRUN — Fa Path: [86_KT-141.10.5. 10 =&
A H e ] A [ O] | 0|
0] «]»|\Favorites {BF X A TREOWRA A Compare
g || T

Opciones faciles de
seguir y aplicar

Edit Main Operand Descripton kD

Save Instruction Defauks

GoTo.. ctrhG
\ Court_AI* )Pusher_Corftror7 T
Enter operand of type MOTION_INSTRUCTION Rung 0 of 3 =

Type Laccler Diagram (Main) =|

Figura 12: Muestra el sistema operativo multitareas compatible con IEC 61131-3 de un controlador
Logix como arbol gréafico con tareas, programas y rutinas

2.3.1.3 Conjunto robusto de instrucciones especiales

Ademas de las instrucciones estandar, el software incluye:

e Instrucciones especificas de la industria para aplicaciones de procesos, de
variadores y de control de movimiento.

e Instrucciones ASCII para manipular datos en cadena.

e Instrucciones de mensajes para enviar y recibir datos entre diferentes
dispositivos.

e Componentes del diagrama de funciones secuénciales para estructurar su
aplicacion.

2.3.1.4 Potente editor de datos

Los programas creados por el software utilizan direccionamiento de datos simbolicos
compatibles con la norma IEC 61131-3. Cree un tag asignando un nombre y definiendo
el tipo de datos. Esto proporciona una légica auto documentada y elimina la necesidad
de memorizar el esquema de la memoria del controlador. Cada tag se almacena
individualmente en el controlador, de modo que usted puede crear nuevos tags mientras
esta en linea con un controlador en el modo Run.
Usted puede crear:
e Tags que son accesibles por un solo programa o accesibles por todos los
programas dentro del controlador.
e Tipos de datos personalizados combinando multiples elementos de datos en una
estructura.
e Matrices de cualquier tipo de datos o estructura de datos.
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r“' Program Tags - MainProgram . ;@ﬂ

lin

Seope: |MainProgram =] Show: [Show &l =] sot [TegMame  +]
Tag Name Fi |Va|ue ('l Type | Description | et
—-CH1 {... ) Convegor_Type | Conveyor CH1

|| eiMota_Run o|BoOL

= CN1.Motar_Fault 0/ BOOL

| CM1.Jam_Fault 0/ BOOL

CN1.Entry_PE_Blocked o|B0OL — A

| EM.Ex.tj;E_Emcked 0 |BOOL il Data Type: Conveyor_Type =|=ix]

|| #/EN1Run_Timer {+-1 | TIMEF

| | © CH1.Motar_Timer {...}|TIMEF

||+ ONTJam_Timer {...3|TIMEF Marne: Corrveyor_Type

» |— CH2 {uvat Convegor_Type
|| CN2.Matar_Run 0 BOOL Dezcription: Parameters J
N2 Motor_Fault o/BooL associaled with

| oNz2Jam Faul o|BoOL senveyor operation

| CMZ Entry_PE_Blocked 0/ BOOL

: CN2.Exit_PE_Blocked 0/B0OL ] L[J

| | CN2.Bun_Timer {...1 TIMEF

+-CN2.Motar_Timer {oo.t TIMEF
[ | rCNzJam Timer 1-..3 | TIMEF
I_E\M““i‘“' Tags {Edt Tags 7 ol | Members: Data Type Size: 40 byte(s)
Mame |Data Tvpe |St_l,l|e |Descripti0n |
- Matar_Fun BoOOL Diecimal Run The Motar
| Mator_Fault BOOL Decimal Motaor Starter Did Mot Engage
| Jam_Fault BOOL Decimal Jamn Detected Fault
- Entry PE_Blocked |BOOL Decimal Entry PE Detected a Load
| Exit_PE_Blocked BOOL Decimal Exit PE Detect=d alLoad
| Run_Timer TIMER Purge Timeout
| Mator_Timer TIMER Motor Fault Timeout
| Jam_Timer TIMER Jarn Detection Timer
¥ |
| | ()3 | Cancel | | Help |
a B
Figura 13: El software RSLinx puede acceder a la lista de tags, en linea en el controlador o fuera de

ea en el archivo de software, y poner la lista de tags a disposicion de otros paquetes de software.

2.3.1.5 Control de procesos integrado

Aproveche la ventaja del software para direccional sus aplicaciones de procesos

continuos o por lotes.

La opcién PhaseManager incluye un modelo de estado de fase del equipo en el
software RSLogix 5000 compatible con los modelos de recetas y equipos ISA-
88.01 (S88) para control de lotes y pautas PackML (y Make2Pack) para
aplicaciones de control de maquina, lo cual fomenta el disefio de cddigo modular
y la reutilizacion de codigos. La funcionalidad del firmware obedece al modelo
de estado. La opcion PhaseManager también acepta la integracion principal del
software RSBizWare Batch.

Un conjunto integrado de instrucciones de control de procesos esta disponible
con los lenguajes de diagrama de blogues de funciones y de texto estructurado.
Incorpore texto estructurado en los diagramas de funciones secuénciales para
crear simples procedimientos de lotes.

El auto sintonizador PIDE simplifica la puesta en marcha estableciendo
automaticamente las ganancias.

Las plantillas ActiveX y RSView estdndar optimizan el desarrollo y el

mantenimiento vinculando los lazos de control con las pantallas de interfase del
usuario.
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" ADD.FLAVOF_F1
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WP _AGITATE_M1
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Figura 14: Aproveche la ventaja del software para direccionar sus aplicaciones de procesos continuos o

por lotes.

2.3.1.6 Funciones de control de movimiento altamente integradas

El software proporciona capacidad de control de movimiento incorporada y altamente

integrada.

Una sola plataforma de hardware y software satisface sus necesidades combinadas de
controlador programable y control de movimiento.
El asistente de configuracion de movimiento le guia a través de los pardmetros de un eje
de movimiento. Mientras estd en linea, use la prueba de marcador, la prueba de
direccién vy las facilidades de auto sintonizacion incorporadas para reducir el tiempo de
configuracion del eje.

-28-



Figura 15: Este software nos proporciona la capacidad de control de movimiento incorporada y
altamente integrada.

2.3.1.7 Proteccion a su aplicacion

El software viene con una version autbnoma del Security Server de Rockwell Software
a fin de ofrecer proteccion de contrasefia de multiples usuarios y multiples niveles para
su controlador, tanto en linea como fuera de linea. Usted asigna:

e Acceso total al controlador.

e Acceso de solo lectura.

e Acceso de lectura de cddigo y de lectura/escritura de datos.
El software también incluye proteccion de fuente para rutinas individuales. Puede
restringir la vista, edicion, impresion y exportacion de rutinas individuales.

2.3.1.8 Capacidades de diagnostico superiores

El software utiliza el componente RSView32 TrendX incluido también en otros
productos de Rockwell Software, tales como el software RSView Serie Enterprise, para
proporcionar histogramas de datos en tiempo real para funciones de diagndstico y
monitoreo. Proyecte tendencias de hasta ocho diferentes valores juntos. Varias
tendencias pueden estar activas simultaneamente.

2.3.1.9 Acceso abierto al contenido del proyecto

Puede acceder a diversas porciones de su proyecto mediante:
e El portapapeles de Windows: corte/copie/pegue cddigo e informacion entre el
software RSLogix 5000 Serie Enterprise y otras herramientas basadas en
Windows.
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e Importacion/exportacion de definiciones de tags:

la exportacion de valores

separados por coma extrae tags para uso por parte de herramientas de otros
fabricantes, tales como Microsoft Excel.
e Importacion/exportacion del proyecto completo: esta representacion ASCII de
un proyecto del controlador proporciona acceso para crear y manipular el
proyecto usando otros editores de texto.
e Importacion/exportacion parcial de renglones del diagrama de ldgica de
escalera: este archivo ASCII basado en XML contiene renglones seleccionados
por el usuario y los respectivos comentarios de renglon, tags y definiciones de
tipo de datos. Esto le permite crear bibliotecas externas de codigo que pueden

importarse.

47 Conveyor_¥10_00-Tags.CS¥ - Notepad
File Edit Format Help

=100

remark, "CEV-Tmpur L-Expur LY
remark, "Date = wed Feb 06 08:00:25 20027
remark, "version = RSLDg'IX 5000 w10.00"

e

cnnveyor T1 Mc
"Conveyor Tl Mc
£ conve{or 1

REAL[lOO]
% INT[lOO]
"PLC, Cumpaﬂbﬂny
"Pusherl_High_Pos
usherl_Low_Pos"
Pusher_accel Ratel

"pusher_H1gh_speed", "","
"Pusher_Home_Pos","","DI
LC500_F11","", "REAL[1C
L "SLC500_N10™, ™", "INT[20C
Tac, """, "TI1am”, "ranveynr T1 1a

remark, "owner = Ron Bliss”
RN SO = orvcyor vii 11ik hotepod ol
0.1 Fle Edt Format Help
TYPF, SCOPF, MAMF, NFSCRTPTTON, NAT
TAG, ", "conv_T1 Track™, "", "DInT| ENU_PRUGRANM A
1?8 & F'{;EEJ‘LDBED?:%S&P‘ ke PROGRAM Machine_Control_Program (MAIN := Conveyor_T1,
' L1ne2)<fer‘ Laad ’.Lc FAULT := Fault_Recovery,
i e MODE := )
Line_Input”, "L TAG
i—old : DINT (RADIX := Dacimal) := O
“CONT PE101 OF Local:l:I.Data.l12 (RADIX := Decimal);
PEL0Z : BOOL (RADIX := Decimal) := O;
Conveyur T M END_TAG

ROUTINE Cornveyor_T1
RC: 'This rung enables the motor starter for cor
N [ALCCPE_11_AY L, XLC(M_11) TXL0CIL_NO_LOAD. DN)>
RC: '"This rung monitors the motor and entrance ¢
b XIC(MA_Tl)XIO(PE T1_A)TON(TL_NO_LOAD, 7, 7);
C: 'This rung monitors the motor starter far cc
M: [>1c(n-| T1) XIo(MA_T1) ,>To(M_T1) xI1c(ma_Ti)
RC: 'This rung monitors conweyor T1 for a jam cc
'S YIF(MLT:L)YIF(PE T1_a)Ton(Tl_Jam, ?,?);
RC: 'This rung enables the motor starter for cor
N: [XICEPE_T1_A) ,XIC(M_T1) TXIO(T1_NO_LOAD.DHN)>
RC: 'This rung latches The fault biT for conveyt
N: [XICCMFT_TI.DN) ,XIC{T1_1AM.DN) ]0TL(FLT_T1¥;
N: cop(Conv_T1_Track[0],Conv_T1_track[1],Loadio]
END_ROUTINE -

ROUTIMNE CONveyor_T2
N: xIC(M_T1)OTE(M_TL1);
: mse(Transfer_Toad _to_PLCS):
: oTL(M_T1);
! OTUCM_T1);
D I Tl)an(o Local:2:0.pata);

zz==

=

5]  T—] G

Figura 16: Ejemplo de programa desde el bloc de notas de Windows.
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2.3.2 Creacion de un proyecto para el controlador
Para configurar y programar un controlador Logix5000, debe utilizar el software
RSLogix 5000 para crear y administrar un proyecto para el controlador.

x
Look in: IE] Projects LI & rj( ,

_]Samples
My_Project_1.ACD

Proyecto — el archivo de la estacién
de trabajo (o servidor) que almacena
la logica, configuracion, datos y
documentacion de un controlador.

A

My_Project_2.ACD
My_Project_3.ACD

File name: I Open I
Files of type: IAII RSLogix 5000 Files (*ACD % L5K) ;] Cancel I

<
<

% RSLogix 5000 - My_Project_1 [1756-L55] j 101 x|

File Edit Yiew Search Logic Communications Tools Window Help
al=@| & #[=(e] o] [wre 20

Offline 1. T RUN ? Path: [<none>

No Forces | ™ oK
NoEdts | oo A
l_l <| bI\Fauorites A0

= -3 Controller My
|@ Controller Tags

- .23 Power-Up Handler
-3 Tasks
=-£@ MainTask

(3 Controller Fault Handler —

_ C& MainProgram
(23 Unscheduled Programs
=151 Motion Groups
- .13 Ungrouped Axes
(23 Trends

=5 Data Types <
[ User-Defined
Eﬁ Strings
-Cjp Predefined
[ Module-Defined
(23 1O Configuration

e El archivo del proyecto tiene la
extension .ACD.

e Al crear un proyecto, el nombre
del proyecto es el mismo que el
nombre del controlador.

e El nombre del controlador es
independiente  del nombre  del
proyecto. Se puede cambiar el nombre
del proyecto o bien el nombre del
controlador.

Nombre del proyecto

Si cambia el nombre del proyecto o el
del controlador, se muestran ambos
nombres.

Nombre del controlador
Organizador del controlador— vista
general gréafica del proyecto. Use el
organizador de controlador para
desplazarse a los componentes de un
proyecto.
Para abrir una carpeta y ver su
contenido, hégalo de una de las dos
maneras siguientes:
e Haga doble clic en la carpeta.
e Hagaclicen elsigno +.
Para cerrar una carpeta y ocultar su
contenido, hégalo de una de las dos
maneras siguientes:

e Haga doble clic en la carpeta.
e Hagaclicen el signo —.

Figura 17: configurar y programar un
controlador Logix5000
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2.3.2.1 Crear un Proyecto

1. Inicie el software RSLogix 5000

f‘,; RSLogix 5000 - Quick_Start_1 [1756-L55]*
File Edit VYiew Search Logic Communications Tools ‘Window

&l & 1[0 o] [

2. Haga clic en el bot6n New.

New Controller i 3. Especifique la configuracion

general del controlador (algunas
caracteristicas solo se aplican a ciertos

Vendor: Allen-Bradley controladores)
Type: | 1756155 ControlL ogix5555 Controller <~ & tipo de controlador
Reyision: I ) b. revision mayor del firmware del
™| Bedundarey Enatied controlador
Name: | « ¢. nombre del controlador
Description: .‘;I
[~

: d. tamafio del chasis del controlador
Chassis Type: |1?58-.6.1U 10-Slot ControlLogix Chassis v|

e. nimero de ranura del controlador

Slat: 0 = <
Ereeln |C:\F%SL ogix 50005Projects <+—— f. carpeta que almacena el proyecto

4. Seleccione

Figura 18: seleccion de la
configuracion inicial.

Convenciones de nombres

A lo largo de un proyecto Logix5000, usted define nombres para los distintos elementos
del proyecto, como son el controlador, las direcciones de datos (tags), las rutinas, los
modulos de E/S, etc. Cuando introduzca los nombres, siga estas reglas:

e Solo letras, nUmeros y caracteres de subrayado ()

e Deben empezar con una letra o un caracter de subrayado

e <40 caracteres

e No utilice caracteres de subrayado consecutivo
e No se distingue entre mayusculas y minusculas
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2.3.2.2 Como anadir los modulos de E/S

Para establecer comunicacion con los modulos de E/S en el sistema, debe afadir los
modulos a la carpeta 1/0 Configuration del controlador. Las propiedades que usted

seleccione para cada médulo definen como se comporta el médulo.

Controlador Controlador
CompactLogix ControlLogix
-3 Controller My_Controller [ Controller My_Controller
- Tasks (23 Tasks
-1 Motion Groups (231 Motion Groups
[T Trends [ Trends
@[ Data Types (23 Data Types
=-E5 1fO Configuration iBmE1/0 Configuration
511 fCompactBus

Controlador
FlexLogix

@[3 Controller My_Controller
@[3 Tasks

-2 Motion Groups

- Trends

#-[3 Data Types

=3 10 Configuration

i3 FlexBus Local2

Select Module Type

Type: |1756B16

[ NewModule.. n |

[N 1. Haga clic con el boton derecho | [Type | Description
o w1y | delmousey seleccione 17561480 8 Point 79/-132V AC Diagnostic Input
Y s eI New Module.
Copy Cerl+C 1756-B16D 16 Paint 10%-30% DL Diagnostic Input
Paste Chrl+Yy H H “ 1756-1B16] 16 Point 10v-30V DC Isolated Input, Si

= 2. Seleccione el tipo de mddulo. 1756-1B16ISOE 16 Channel Isolated 24 Input Sequen
175663244 32 Point 10-31.2 DC Input
1756-B32/B 32 Paint 10v-31.2 DC Input
1756C16 16 Point 30V-60v DC Input
1756-F16 16 Channel Non-solated Yoltage/Curre

3. Seleccione la revision del modulo.

x
Select Major Rev for 1756-1B16 Madule Profile
being Created:
Major Revision: I 2 E]

1756-IF4FX0F2F /8
1756-FECIS /A

4 Currentolt Inputs/2 Current/Volt Ou
& Channel Isolated Current Sourcing &

IV &nalog [V Digital

1756-1F6l B Channel Isolated Voltage/Current An.
1756-1F8 8 Channel Non-lsolated Yoltage/Currer
1756-1G16/4 16 Point 0%-5.5¥DC TTL Input
—Show

Vendor. |4l x| W Other R

IV Communication ¥ Motion |

| oK I Cancel | Help |

Module Properties - Local:1 {1756-1B16 2.1) i

Type: 1756-1B16 16 Point 100-31.2 DC Input

4. Escriba un nombre para el \F/,::;d::' ﬂz:'la'ad'e”

g(r)ggt:;)re(g g irrla:stgsc(:os). iR ! Sot |
Description: I |

Comm Format:

5. Seleccione el lugar del médulo
en el chasis o el riel.

Electronic Keying: |Compatible Module

6. Acepte la configuracion
predeterminada para cada Cancel

Qanl ! Mewts !I Finish >> |

madulo.

Figura 19: Configuracion de las 1/0O.




2.3.2.3 Observacion de los datos de E/S
La informacién de E/S se presenta en forma de conjunto de tags.

£
=1-£5 Controller Controller_Name ...el software crea automaticamente
(& controller Tags — los tags del controlador cubiertos
(5 Controller Fault Handler para el mddulo.
[T Power-Up Handler
=-E3 Tasks
S| “:_@ MainTask
[# C& MainProgram
‘.23 Unscheduled Programs
(23 Motion Groups

(3 Trends
Cuando se agrega un modulo ala |3 Data Types
carpeta I/0 Configuration. ———— (3

Figura 20: Observacion de las 1/0

Las direcciones de E/S tienen el formato siguiente:

Ubicacion :Ranura :Tipo .Miembro .Submiembro .Bit

EL campo sombreado es opcional
Tabla 3: Formato de direccién de las 1/0.
Ubicacion  Ubicacion de red.
LOCAL = el mismo chasis o riel DIN que el controlador.
ADAPTER_NAME = identifica el adaptador de comunicaciones remoto o
el mddulo puente.
Ranura Numero de ranura del mddulo de E/S en su chasis o riel DIN.

Tipo Tipo de datos
| = entrada
O =salida
C = configuracién
S = estado
Miembro Los datos especificos del modulo de E/S; depende de qué tipo de datos
puede almacenar el médulo.
e Enlos mddulos digitales, un miembro de datos generalmente
almacena los valores del bit de entrada o salida.
e En los médulos analdgicos, un miembro de canal (CH#)
generalmente almacena los datos de un canal.

Submiembro Datos especificos relacionados con un miembro.
Bit Punto especifico en un modulo de E/S digital; depende del tamafio del

maodulo de E/S (de 0 a 31 para un moédulo de 32 puntos)
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2.3.2.4 Introduccion de logica de escalera

Para un controlador Logix5000, usted puede introducir la l6gica en forma de rutinas.

=3 Controller Quick_Start 1]
~gA Controller Tags
-3 Controller Fault Handler
(23 Power-Up Handler
=3 Tasks
= :"_@ MainTask
=8 MainProgram
7@ Program Tags
/ E} MainRoutine
Routine_B
+z=| Routine_C .- g
=8 Program B
@ Program Tags
Exj Main_Routine
@ Routine_B
(23 Unscheduled Programs
[#-[23 Motion Groups

Rutina — proporcionar el cédigo ejecutable (I6gica) para un programa
(similar a un archivo de programa en un controlador SLC o PLC).

Rutina principal — en cada programa, el usuario asigna una rutina
principal.
e Cuando se ejecuta el programa, se ejecuta automaticamente su
rutina principal.
e Utilice la rutina principal para controlar la ejecucion de las
demas rutinas del programa.
e Para llamar (ejecutar) otra rutina (subrutina) dentro del
programa, utilice una instruccién Jump to Subroutine (JSR).

— Subrutina — cualquier rutina que no sea la rutina principal o rutina de

fallo. Para ejecutar una subrutina, utilice una instruccion Jump to

Subroutine (JSR) en otra rutina, como por ejemplo la rutina principal.

Figura 21: Ldgica del Logix 5000.

2.3.2.5 LGgica de escalera
Una manera de introducir la légica es arrastrar los botones de una barra de herramientas

al lugar deseado.

_<_| H|HIIE€|W%I-()|-(L)-|-(U)-| TONlCTUIRESIGSUlSSUlMUUl _)_|

« | » | \Favorites {Bit Al Timer/Counter £ InputiOutput £ Compare A ComputeMath £ Mo
I

Un punto verde i

indica ubicacion
valida

Puede introducir su logica y dejar los operandos sin definir. Después de introducir una
seccion de la logica, regrese y asigne los operandos.

Figura 22: Ldgica en escalera.

En el ejemplo siguiente, una instruccion Examine If Closed (XIC) revisa el estado
activado o desactivado de un botdn pulsador. Si el botdn esta activado, la instruccion
Output Energize (OTE) enciende una luz.
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Si este bit esta activado...

XIC

OTE
...encender este bit. De lo
contrario, desactivar este bit.

L1

[
m

Figura 23: Ini

v 7\»_'.‘_]

cio de la légica tipo escalera (boton pulsador)

Y se puede hacer tan complejo como uno lo requiera

Paro

Arrangue

Devicenet: O CommandR egister Run

D —

3 E
1

Devicenst: O CommandRedgister Run

Fig

2.3.2.6 Apertura de una rutina

3 E
10
Stop_Drive Start_Dirive
Stop_Drive_HWM =Devicenst| Data[1].16= =Devicenst:] Datal1].17= Arrancue_Drive
1 3/ E 3/ E 1E
0 0 J L
. Senal_Arrangue
Start_Drive_Hul <Devicenet:0 Data[2].0=
J L
Arrangue_Drive
J1E
J L
Start_Drive
=Devicenst|.Datal1].17= TL
2 JE Count Up —CU—
Counter counter_1  —Dh—
Start_Drive_HWl Preset E +
JE Acoum 5+
Stop_Drive
=Devicenet: | Data[1].16= O
3 JE Court Dovvn i o—r
Courter counter_1  —DH—
Stop_Drive_Hl Preset 5
JE Accum 5 &
T - Ecl ,—MOV—| £
} MainRoutine / 4] 1 3

RungOof 12 AFP

ura 24: Diagrama tipo escalera mas complejo.

Cuando usted crea un proyecto, el software automaticamente crea una rutina principal

que utiliza el lenguaje de programacion de diagrama de l6gica de escalera.

Para abrir una carpeta y ver su contenido, hagalo de una de las dos maneras siguientes:

e Haga doble clic en la carpeta.

e Haga clic en el signo +.
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2.3.3 Descarga de un proyecto en el controlador
Para ejecutar un proyecto en un controlador, descargue el proyecto en el controlador
Descargar — transferir un proyecto de la computadora al controlador para poder

ejecutarlo.

e Al descargar un proyecto, se pierden el proyecto y los datos que estén en el

controlador, si los hay.

e Si la revision del controlador no coincide con la revisién del proyecto, se le
solicitara que actualice el firmware del controlador. El software RSLogix 5000
le permite actualizar el firmware del controlador dentro de la secuencia de

descarga.

Controlador

2705.
Controlador a:

2. Defina la ruta al controlador:

2706.

7% RSLogix 5000 - My_Project [1756-L55]

RN REM  PROG
Gire el interruptor de llave del L J

Abra el proyecto RSLogix 5000 que desee descargar.

File Edit VYiew Search Logic Communications Tools Window Help

a=|| 8] 5[=e] o

Path: [AB_ETH-11132.168.1.200\B ackplane\0

< 'u| I Tag_1

=l glnlelF e @a

—

b. Haga clic en

c. Desplacese hasta el controlador.

o Para abrir un nivel, haga clic en el signo +.
e Cuando vea el controlador, selecciénelo.

3. Descargue el proyecto:

2707. ele

Figura 25: Descargar el proyecto al controlador

IV Autobrowse | Fefresh |

=5 workstation, USMAYHMILLS

== Linx Gateways, Ethernet

&= AB_DF1-1, DF1

-5 AB_ETH-1, Ethernet

-f] 192.168.1.200, 1756-ENBT/A, 1756-ENBT/A

M 283 Backplane, 1756-410/4
00, 1756-L55/4 LOGIXSSSS, 1756-L55/A 1756-M14
, 01, 1756-ENBT/A
02, 1756-L55/4 LOGIXSSS5S, 1756-L55/A 1756-M23

03, 1756-L63 LOGIX5563, 1756-L63/A LOGIXS563




2.3.4 Seleccion del modo de funcionamiento del controlador
Para ejecutar o detener la ejecucién de la légica en un controlador, cambie el modo de
funcionamiento del controlador.

2708. Determine el modo que desea para el controlador

¢ Desea ejecutar la lagica en No Seleccione el modo de
el controlador? Programacion

LSi

LDes_ea qu_e_ la l6gica c_ontrole Sl—b Seleccione el modo RUN
los dispositivos de salida?

No | Seleccione el modo

Remoto

2. Gire el interruptor de llave a
RUN REM PROG

\
/

3. Conéctese con el controlador.

Rem Prog (1. )7 Program Mode NGNS ‘ 4 Seleccione el modo
NoForces 3| ™ Controller OK |

" 'm
No Edits % Battery Fault

o= 51T 1/0 Not Present
| il

Figura 26: Modo de funcionamiento del controlador.
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CAPITULO 3
REALIZADAS

DESCRIPCION

DE LAS ACTIVIDADES

3.1 Habilitacion del equipo

El equipo con que cuenta la empresa para la ralizacion de una demostracion del
funcionamiento del producto es el siguiente:

Cant. | Catalogo Descripcion

1|1794-L33 Procesador FlexLogix, 64 KBytes de Memoria Base

1/1788-DNBO Tarjeta de Comunicacion DeviceNet

1|1788-ENBT Tarjeta de Comunicacion EtherNet

1|1794-PS1 Fuente de Voltaje de 85-264 VAC a 24 VDC 12

1|1794-ADN Modulo adaptador DeviceNet

1|1794-OE4 Modulo Analdgico de salidas de 4 Puntos

2|1794-TB3 Base Terminal, 3-Hilos

1/1794-1B16 Modulo Digital de entradas 16 Puntos 24V DC tipo Sink
RediSTATION para DeviceNet, Estilo de conexion

1|2705-T3DN1B42A abierto, Botones Start y Stop, 1 Luz Piloto

1(14853-C2 Terminador Mini Estilo Abierto

1|1485%-T1M5 Terminador Mini Macho

6 | 1485P-PIN5-MN5L1 | Toma Mini T-Port conexion a la izquierda

2 | 1485R-P1IN5-M5 Cable Conector mini Macho-Hembra

2 | 1485R-P1M5-C Cable Conector mini Macho-Cable para terminal

1| DNETWH11-352 Maleta Demo DeviceNet

Tabla 4: Productos necesarios para la demostracion.

Con ello se pretende hacer un pequefio sistema que sera constituido por un controlador,
una red DeviceNet por medio de la cual se agregaran dispositivos y un bloque de
entradas y salidas de tipo Flex1/O remotas.

3.1.1 Layout
El lavout del sistema es el siquiente:

DeviceMNet

DNETOO1
(2]
Flex001
Flex002
(0]

L

& -

—ni

‘ & 1
& o Lo

c_a;—-uﬁ—ain—-aio—dim—a-

X 0.000V

(1]

X 0.0049v X 0.022V

Figura 27: Layout des sistema completo.
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Siendo Flex001 el procesador.

Figura 28: Procesador Flex001

Flex002 las entradas y salidas remotas junto con su adaptador y fuente de alimentacion.

[1] [2]

1.- Son las salidas analogicas con base ya sean configuradas para voltaje o corriente.
2.- Son las entradas digitales con base.

Figura 29:Modulos de entradas y salidas 1/0

Dnet001 es la botonera de tipo DeviceNet con botones de Start, Stop y luz piloto.

Figura 30:Botonera de 30.5 mm. de tres orificios.
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3.1.2 Maleta
En la maleta demo vienen incluidas las seis tomas ya instaladas y una fuente de voltaje
que desgraciadamente esta descompuesta se trato de reparar, sin resultados positivos
dado que una de las bobinas tiene un corto circuito interno sin modo de reparacion o
cambio ya que es una fuente de voltaje conmutada de alta precision.

Ya que no podemos usar la fuente para alimentar el procesador se requiere una nueva
fuente de forma adjunta que cumpla con las caracteristicas que el procesador requiere.
La fuente que se utilizara sera la 1606-XLDNET4 que nos proporcionara la
alimentacion de 24 VDC con capacidad de 4 amperes con una entrada de 110 VCA,
para el procesador.

La fuente es la siguiente:

1606-XL

POWER SUPPLY

NEC Class 2

Power Supply

c us UsTED
o

IND.CONTEQ.

ce

Input
AC 100-120/200-240V

Figura 31:Fuente de poder de 120 voltas a la entrada y 24 VCD a la salida.

3.1.3 Controlador
El controlador es la parte mas importante del sistema pues el va ser el que controle y en
el se programara y se dara de alta los dispositivos que estaran dependiendo de el. Por si
solo no contiene las tarjetas de comunicacién que requiere, para eso hay que instalarlas
las tarjetas son las siguientes:
e 1788-DNBO Tarjeta de tipo DeviceNet que servira de interfase entre el
controlador y la red del mismo nombre.

e 1788-ENBT Tarjeta Ethernet que servira de interfase entre el controlador y la
PC

Controlador Tarjeta DeviceNet Tarjeta EtherNet

Figura 32:Interfases de comunicacion DeviceNet e Etherneth IP
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3.1.4 Flex 1/O

Las entradas y salidas Flex 1/0 son remotas esto quiere decir que las podemos colocar
en otro lugar a distancia de nuestro controlador para poder controlar procesos o sucesos
donde no se pueda poner el controlador por las condiciones del area. Estas van
montadas en bases 1794-TB3 y conactadas entre si.

Las Flex I/O requieren una alimentacién y un adaptador de red para su funcionamiento.
Para esto ocuparemos el adaptador de red 1794-ADN y una pequefia fuente 1794-PS1
disefiada especialmente para funcionar con las Flex I/O.

Modulo adaptador Bases para los modulos FlexI/O
Figura 34:Modulo del Flex y base para las I/0

Los modulos son entradas digitales 1794-1B16 y salidas anal6gicas 1794-OE4.

Modulo Entradas Modulo salidas Fuente

Figura 35:Modulos de entradass, salidas y fuente.

Los modulos se tienen por separado de las bases para su rapido cambio en caso de que
sea necesario un remplazo por mal funcionamiento y cambiar el tipo de modulo.
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3.2 Instalacion de los equipos

Para la instalacion de los equipos fue necesario leer los manuales de instalacion de los
equipos y asi fueran instalados de forma correcta.

3.2.1 Controlador

Contando con la maleta demo se comenzo con la consideracion de las medidas de la
fuente de alimentacion y del procesador que se instalaran en un riel Din. Tomando en
cuenta que las tomas de los ramales DeviceNet ya estan instalados en los paneles de la
maleta.

Con las medidas se instalo el riel din de manera que la fuente y el procesador tengan
una holgura para poder intalarlos y desinstalarlos de forma sencilla y como se haria en
un panel de control.

La fuente y el riel Din quedaron de la siguiente forma:

Fuente instalada y
conectada a la toma de
corriente la maleta

Tomas T-mini para !
dispositivos \
DeviceNet '

Riel Din instalado con
las medidas para
instalar el procesador b

»

[

Terminador b i o | O
Mini estilo . L prvoergy (RO | |
abierto o

Figura 36: Montaje de la fuente de poder sobre riel din.
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El procesador cuenta con dos ranuras para instalar tarjetas de comunicacion.

En el procesador se le instalaron las tarjetas de comunicacion, una DeviceNet para la
red de dispositivos y una de EtherNet para la programacion.

Las tarjetas cuentan con dos pequefios tornillos para la sujecion de las mismas en el
procesador.

El procesador ya con las tarjetas instaladas es como se muestra a continuacion:

Tornillos de
sujecion

Tarjeta
DeviceNet

Tarjeta
EtherNet

Figura 37:Ensamble de las
tarjetas de comunicacion.

Ya instalado en la maleta y conectado a la fuente de alimentacion tambien se la agrego
el cable para la conexion a la red DeviceNet y es como se muestra a continuacion:

Cable conectado
entre fuente y
procesador para la
alimentacion del
mismo

Cable DeviceNetya ——
conectado a una
tomay al
controlador

Figura 38:Montaje de fuente, modulos,
base, controlador sobre el riel din.




3.2.2 Flex 1/0

Se tomaron medidas de la misma forma que para el procesador y la fuente y se coloco el
riel Din de forma que las podamos instalar de forma sencilla como se haria en los
paneles de control.

Primero se instala el riel Din donde de sujetaran las bases, el adaptador DeviceNet y la
fuente.

La instalacion de los rieles es de forma muy sencilla ya que solo hay que perforar el
panel y colocar tornillos y tuerca por la parte posterior el riel ya viene perforado dando
una ventaja mayor para su instalacion.

Riel Din cortado a
medida apara el
adaptador, las bases
y la fuente

Terminador
Mini macho

Figura 39:Terminadores Mini macho de nueve pines.

Las bases el adaptador y la fuente se instalan de forma sencilla ya que cuentan con un
pestafias que fuenciona como seguro para quedar afianzado en el riel Din., las bases son
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usadas para comunicacion con el adaptador y como terminales de cableado pero es
necesario conectarlas en la alimentacion.

Bases de los
modulos Flex 1/0

Adaptador
DeviceNet

Fuente DeviceNet

Cableado entre
adaptador y
tomaT

Figura 40:Cableado de la interfase de Devicenet.

Los mddulos ya instalados quedan de la siguiente manera:

Con tan solo alinear y
presionar hasta oir un clic
quedan instalados los
modulos

Pestafias de sujecion de las 4

bases, adaptador y fuente

Figura 41:Puenteo de la fuente con las
Tarjetas de comunicacion.

Con esto se da por finalizado la instalacion del equipo.
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3.3 Configuracion de los componentes para la red DeviceNet

3.3.1 En el Software RSLogix 5000

Use el software de programacién RSLogix 5000 para asignar la tarjeta 1788-DNBO
como parte del sistema FlexLogix. En el organizador del controlador, afiada la tarjeta a
la carpeta I/0O Configuration.

1. En el software de programaciéon RSLinx 5000, seleccione la carpeta 1/O
Configuration.

2. Haga clic con el boton derecho del mouse para seleccionar New Module y afiada una
tarjeta secundaria de comunicaciéon 1788-DNBO.

3. Especifique los parametros apropiados de comunicacion.

File Edit %iew Search Logic Communications Toc

B || & i el e I
Offline . F RUN —
Mo Forces ». ™ ok qP
" 7 BaT ] Select Module Type
Mo Edits g; =10 N
Bl Type: [1788-DNBD/A,
Type Diescription ]
-5 Controller FlexLogix 1788-CNC/A 1788 Controltet Bridge, Coax Media
Controller Tags 1788-CNCRAA 1788 ControlM et Bridge, Redundant Coax Media
23 Controller Faulk Handler 1788-CNF/A 1788 CantrolMet Bridge, Fiber Media
3 Power-Up Handler 1788-CHFR A 1788 Enn%rnlN et Bridge. Redundant Fiber Media
=5 Tasks 1788-DNEOMA {1788 DeviceMet Scanner
) 1788-ENBT A 1788 104100 Mbps Ethemet Bridge, Twisted-Pair Media
= @ MainTask. 1788-EWER /A T 00 Mbps Ethemet Bridge w/Enhanced Web Services
+1- (% ManProgram 1788MODIULE Genenc 1729 Modul
(23 Unscheduled Programs
=5 Motion GEroups
73 Ungrouped Axes
73 Trends
=45 Data Types
O User-Defined -
- Ly strings Vendor: [&1 ~| ¥ Other ¥ Specialy /0 Selact Al
+- L Predefined
i ¥ Anzlog v Digital M Communication B Motion [V Controller Clear All
i3 Cancel | Help |
5 FlexBus
< i 2]

4. De click en OK y aparecera una pantalla para la revision
de click en OK nuevamente

5. Especifique nombre y el numero de ranura (1 0 2) donde instal6 la tarjeta de

comunicacion. :
sh\dule Properties - Controller:1 (1 ?BB-[MA 2.1)

Type: 1788-DMEQ/A 1788 DeviceMet Scanner
Wendor: Allen-Bradley

M ame: | Slat: m

Input Size:  |124 (324
Ouput Size: [123 =] (32ig
Status Size: | 32 ¥ [32-bit]

Description:

Fievigion: |— 1 J;I Electronic Keying: | Compatible Madule -

Cancel | | Mext » | Finizh »» | Help |

Finalice la configuracion del sistema y luego descargue el proyecto al controlador.
Figura 42: Configuracion de la red Devicenet.
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3.3.2 En el Software RSNetWorx

Use RSNetWorx para DeviceNet para crear una lista de escaneo de los dispositivos
DeviceNet conectados a la tarjeta 1788-DNBO. Si el controlador FlexLogix se activa
mientras esta conectado a la tarjeta 1788-DNBO, el proyecto del controlador no tiene
que descargarse desde el software de programacion RSLogix 5000 al controlador, y el
controlador debe estar en el modo programacion o programacion remota.

Cada dispositivo tiene unos pequefios selectores ya sean de giro o de presion estos son
los que se configuraran manualmente en cada uno de ellos dandoles el numero de nodo
en el cual estaran ligados y con el se tendré acceso a los dispositivos.

Aqui en el adaptador se ve un ejemplo de un selector de presion con el nodo uno.

Figura 43: Configuracion del nodo 1 de comunicacidn.

Y asi con cada uno de nuestros dispositivos en el caso de nuestro demo la configuracion
de nodos es la siguiente:

Tarjeta de comunicacién nodo 1

Adaptador nodo 2

Dispositivo redistation (botonera) nodo 6

En el software RSNetWorx, entre en linea, habilite las ediciones y examine la red.
Aparecera como sigue:

File Edit Wiew Metwork Device Diagnostics Tools Help

= S| 4 B h?

QlE 3 2 | A | | 88
x| 1788-DNEC  1794-ADN 27057

DeviceMet Safety Scanner [4 DeviceMet Flex
DeviceMet ko SCANport 1/0 Adanter

[ Dodge EZLINK N

[ General Purpose Discrete If '—

[ Generic Device ==
Human Machine Interface o1 0 06

Inductive Proximity Switch

Limik Switch

Maotar Cverload

IMator Starker

[ Photoslectric Sensor

[ PointBus Motor Starter

[ Rockwell Automation miscel
[ sCANport Adapter

I'fi Safety Discrete II0 Device

[ Smart McC

[ Specialy 1j0

Wendar

InkerlinkET LLC

Rockwel Automation - Allen
Rockwel Automation - Dodg
Rockwell Automation - Elect
Rarkwel ntnamation - Relia

+++++@+++++++++++++++++

Figura 44: Habilitacion de la red con el Software RSNetWorx.

Con esto uno sabe como esta distribuida nuestra red y como esta funcionando ya que
sirve de monitoreo de la misma.
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Cada dispositivo debe de estar guardado en un espacio de memoria para que el
controlador pueda acceder a sus parametros y poder configurarlos.
Esto se logra afiadiendo los dispositivos a una lista de escaneo y se realizo de la

siguiente forma.

1. Se da un click derecho sobre la tarjeta DeviceNet y se abren sus propiedades

2. Sefialamos la pestaria scanlist

-

&3¢ 1788-DNBO

x|

Awailable Devices:

General] Module Scanlist llnput ] Dutput] ADR ] Summar_l,l]

Scanlist:

gl og. 270857

v Automap onsdd

B

»]
«

402, 1794-4DN DeviceMet...

-

Electionic Kew:

A A i

-

Aceptar

Cancelar ‘

Aplicar |

Apuda |

Figura 45: Se muestra cdmo se va alojando cada dispositivo.

3. Pasamos los dispositivos a scanlist para que asi ya tengan un lugar en la memoria del
controlador y esta a su vez los pueda usar despues de cargar los dispositivos damos
click en aceptar. En las siguientes pantallas podemos apreciar los espacios de memoria y
como ya los dispositivos ocupan un lugar en el tanto en las salidas como en las entradas.

&7 17098-DNBO
Gemeral] Module] Scan\ist] Input  Output IADH } Summar}l]
Wode | Type | Siee ‘ Map |
02,17 Poled & 1:0.Data[0]0 Q
£ 05.27.. Polled 1 1:0.Datal2]10 Unmap
Advanced
< - Options..
Memory:  |Assembly Dats Stark D/ord: |0 le
gie 310 | [[[LLLCCCCTCTCCE OO
| 1:0.Datal0 02, 1794-5DN DeviceMet Flex | /0 Adapter
| 1:0.Datal1 02, 1794-4DN DeviceMet Flex |0 Adapter
| 1:0.Datal2 [ 06 _2705T
| 1:0.Doatal3
0. Datald
| 1:0.Datals
| 1:0.0 atalf
0.Datal? |
1:0.Datald bl
Aceptar Cancelar | ‘ Avuda ‘

#{1700-0MB0
Generall Modulel Scanlist  Input IDutpul} ADR I Summarpl
Node | Type ‘ Size ‘ Map |
oz 73, Polled 4 T:1.Data[0].0 4
BJ o6, 270, Polled 1 T:.Data[1].16 Urmap
Advanced
< ’: Options...
Memoy:  |Assembly Data > | Start Diword: |0 J;I
Bis a1 0 [T T ]
| 1:.Datal0] 02, 1734-ADN Devicelet Flex 110 Adapter
T Datall [ 05, 270851
| 11.Datal2
| 1:1.Datal3]
| 1:1.Datal4|
| 1.Datal5
| 11.Datalf
| 1:.Datal?]
T:1.Datald ()
Aceptar Cancelar | | Lypuda |

Figura 46: Se registra cada dispositivo en la memoria del programa.
Con estos sencillos pasos uno configura los componentes en nuestra red DeviceNet.
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CAPITULO 4 Realizacion de pruebas y verificacion de buen

funcionamiento

Despues de realizar la instalacion y la configuracion de la red se llevo a cabo una prueba
que consisti6 en programar el controlador de forma que aceptara la red y sus

componentes.

4.1 Prueba de programacion en RSLogix 5000

1. Abra el software RSLogix 5000 y haga click en File > New

55 RSLogix 5000

File Edit WYiew Search Logic Communications Tools  WWindov

2. Seleccione el controlador 1794-133 y la revision
w en este caso la revision serd la 13 nombre el
proyecto y de click en OK

—~

Mew Controller

X]

B Hew.. ChrM
= Open... Chrl+0
H |
-
Mew Component 3
Prink »

Print Options. ..

1 demoZ1jun07_BAKO00

2 demoZzajun0?

3 demoZ7jun0?

4 FlexLogix

5 demol9jund?

6 CiARSLogix 50004, \FLEX_HART_Commands
7 CARSLogix 50004, .. \PowerProgramming

8 CompactLogix_I0_Example

Exit

Wendor: Allen-Bradley
Type: 1794-L33 lexLoginG433 Controller
Revigion: -

I~ Redundancy Enabled

~ oK I
Cancel

Narme: IFIexLogixw

Description: ’

Chassiz Type: I j
Slot: I 3: Satety Partrer Slot:

Create In: Ic:\HSLogix B000NProjects

Help |

Browse... |

3. De click derecho en 1/0 configuration
y click en New Module

Figura 47:Prueba de programacion
Utilizando RSLogix5000

=5 Controller FlexLogixPrueba
A Controller Tags
(£ Controller Fault Handler
3 Power-Up Handler
—1-45] Tasks
|- MainTask
+ E& IMainProgran
3 Unscheduled Programs
£5] Motion Groups
3 Ungrouped Axes
3 Trends
-5 Data Types
g User-Defined
+ Eﬁ Strings
+- gt Predefined
+- g Module-Defined
B FlexBus Loc, | 0 Mew Module. .

Bm FlexBus Loc ‘;%

2
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7 - i elec jodule e ‘
4. Aparecera una ventana seleccione et =

- - =1 . |1788DMNBO/A
el tipo de tarjeta que utilizara [ .
A Type Description |
1788-DNBO DeviceNet Scanner y 1 78E-CHC A, 1788 CantrolNet Bridge, Coas Media
1788-CHNCR 24 1788 ContralMet Bridge. Redundant Coax Media
O K 1788-CHF /A 1788 ControlM et Bridge, Fiber Media
/m 1788 ControlM et Bridge, Redundant Fiber Media
1728-DNBO/A 1788 Deviceleat Scanner
N | 1788104100 Mbps Ethernet Bridge, Twisted-Pair Media
1738-E\ERBSA 1788 104100 Mbps Ethernet Bridge w/Enhanced ‘Web Services
1788-MODULE Generic 1788 Module
Show
Vendor: |4l x| ¥ Other ¥ Specialyl/D  SelectAl
¥ fnalog ¥ Digital | Commurication v Motion ¥ Conbroller Clear &l
( Ok I ) Cancel | Help |

5. Aparecera una ventana Module Properties de nombre a la tarjeta y en que slot esta
fisicamente en el 2 y click en Finish.

Module Properties - Controller:1 (1788-DNBO/A 2.1)
Type: 1788-DMNEOAA 1788 DeviceMet Scanner
“Wendor: Allen-Bradley
Mame: @ Slat:
Description: Input Size:  |124 I [32biy

Output Size: (123 _,;' [32-hit]

Status Size: | 32 = [32-bit]

Revision: 1 _,;' Electronic K.eving: |Compatib|e todule j

Cancel | | Mext > ' Finizh > > I ) Help |

6. Repita paso 3,4 y 5 pero cambiara el tipo de tarjeta pues se dara de alta la tarjeta
EtherNet para esto seleccione el modulo 1783-ENBT nombrelo y cambie el slot a 1, la
direccion IP que serd 192.168.29.85 (viene dentro de la tarjeta y es incluida) de click en
finish con esto se habra configurado las tarjetas que estaran en el controlador.

Module Properties - Controller:1 (1788-ENBT/A 2.1)
Type: 1788-EMBT 4 1788 104100 Mbps Etherret Bridge, Twisted-Pair Media
Wendor: Allen-Bradley
Parent: Contraller
Mame: |EtherNet Auddizs: A Husl Hane
Description: * |P Address: 192 . 168 . 29 . 85
‘ i Hos‘tName:|

Slat: 1 E
Revigion: |— Jj Electronic Keying: |Disable Keving ﬂ

Cancel Mesxt » Finizh = Help
| | « )} |
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7. Guarde los cambios y ahora se descargara el proyecto en el controlador esto se hace
en el menu Comunications > Who Active haga Click Communications | Tools wint

= Who Active
Select Recent Path...

8. Aparecera la ventana que ligara la comunicacion entre o
controlador y software expanda hasta encontrar el procesador Upload...
y de click en Download surgiran ventanas de click en Download Downinad

& Who Active =<
v Autobrowse l:l
= =, workstation, TRABAID B Ol
+-a8 Linx Gateways, Ethernet
|- @5 AB_ETH-1, Ethernet Upload...
+ ﬂ 192,168,29,50, SoftLogixS800 EtherMat/IP, SoftLogixSS00 Ethert,
--W® 192.168.29.85, 1705-EMET/A, 1765-ENBT/A @

3 Rackpharme; oS i

+ T73 00, FlexLogix L33 Processar, demo Update Fimwars...
ML THERERE ) Cloze

+- M@ 02, 1785-DMNBC, 1753-DNEC DeviceMet Card

4 03, Local Adapter, FLEXBUS Help

&4 04, Local Adapter, FLEXEUS
<] 2]
Path: AB_ETH-14192.168.29 854B ackplanet0 Set Project Path
Path in Project: <nonex

9. El programa y su configuracion estaran ya en el controlador en el software incluye un
pequefio panel que muestra el estado del controlador se verifica que todo esta

funcionando bien y sin errores.
i RSLogix 5000 - FlexLogixPrueba [1794-1

File Edt Wiew Search Logic Communications Ti

Bl=d| 5] tlmle] 2]
Rem Run M8 ™ RunMode .
Mo Farces b, ¥ Contraller OK. LT_‘
No Edits I Battery OK

==| [ /0 Mot Responding 1
ol

De la misma forma fisicamente se verifica su buen funcionamiento y no presenta errores
ni mal funcionamiento.

Flex 1/0 Controlador




4.2 Realizacion de Practicas
4.2.1 Programacién introductoria o basica.

Practica 1

Introduccion

En esta practica se realizara la programacion basica de un controlador FlexLogix de la
familia Logix por medio del Software de programacion RSLogix 5000 con
componentes Flex 1/0. Y podra descargarlo al controlador de forma sencilla.

Materiales

e PC o Laptop con Software RSLogix 5000 y RSLinx (incluido en RSLogix 5000)
e Maleta demo

o FlexLogix 5433

o Modulo adaptador DeviceNet

o Fuente de alimentacion

o Cables de comunicacion y cables DeviceNet

Desarrollo
En el Software tenemos un area de trabajo, otra donde se organiza el controlador y

distintas barras de aplicaciones y estado.

File  Edit Viewwwat\ons Tools  Window  Help

 pfsTE] &) 4 [@] o[ =1 Blsln|[F TG

Offline 0, I RUN T|ﬁ Path [AB_ETH-11192.168.20 85\E ackplaneh0" jﬂ Barras de ApliC&CioneS
l_n Farces = P ok I

VBt 3 1 o it e [ e o y de estado

| ll 4| > | Favorites ATBE A TimeriCourter Ty Compare

Controller Fault Handler

(23 Power-Up Handler
Tasks

558 MainTask

CE MainProgram

(3 Unscheduled Programs

= £ Mation Groups

p | Ungrouped Axes

(3 Trends

[=-£5 Data Types

User-Defined

Area de Trabajo

-5 1/0 Configuration
-} 1785-ENET/A Etherhet
4% 1785-DMBOJA DeviceMst
B FlexBus Local
- FlexBus Local2

Area de Organizacion
del Controlador

1l

Ready

’_

Figura 48: Plano de trabajo del Software y herramientas disponibles.
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Comencemos:
1. Abra el software RSLogix 5000 y haga click en File > New

i RSLogix 5000
File Edit ‘iew Search Logic Communications Tools ‘Window
=] New... Chrl+r
= Open... Chrl40
th:|
=] |
Mew Component 3
Prink »

Print Opkions. ..

1 demo21jun07_BAKOOD

2 demaZ6jun0?

3 demoZ7jun0?

4 FlexLogix

5 demol19jun0?

6 R SLogix 50004, . \FLEX_HART_Commands
7 CHRSLogix 50004, \PowerProgramming

@ CompactLogix_IO_Example

Exit

3. De click derecho en 1/0 configuration =

y click en New Module

4. Aparecera una ventana seleccione

Figura 49: Paso a paso para la programacion

el tipo de tarjeta que utilizara

1788-DNBO DeviceNet Scanner y

OK

Inicial.

2. Seleccione el controlador 1794-133 y la revision
en este caso la revision sera la 13 nombre el

proyecto y de click en OK

-

Mew Controller

I~ | Fiedundancy Enabled

M ame: IFIexLogiwa

Diescription: ’

Chaszsiz Type: I j
Slot: I 3: Satety Partrer Slot:

Create In: |\ RiSLogis 0004 Projects

oK I
Help |

Vendar: Allen-Eradley
Type: 1734133 lexLogix5433 Contraller >
Revision: - Caneel

Browse... |

—~

3

3

4

5 Contraller FlexLogixPrueba

=425 Tasks

-5 Mation Groups

23 Trends
-5 Daka Types

lf Controller Tags
(23 Contraller Fault Handler
(23 Power-Up Handler

@ MainTask
+- 8 MainProgram
23 Unscheduled Programs

23 Ungrouped Axes

L User-Defined
Eﬂ, Strings

L Predefined

Cﬂ, Module-Defined

5 FlexBus Lo

ﬂ MNew Madule. ..
B FlexBus Loc

Select Module Type

Type: |[1738DNED/

Type |Descripti0n |
1788-CHCAL 1788 ControlM et Bridge, Coax Media
1788-CHCR /A 1788 ControlM et Bridge, Redundant Coax Media
1788-CMF /A 1788 ControlM et Bridge, Fiber Media
A A 1788 ContralMet Bridae, Fedundant Fiber Media
q 1785-DNBO/A 1788 DeviceMet Scanner
| 1788104100 Mbps Ethernet Bridge, Twisted-Pair Media
1788-E\ERAA 1788104100 Mbps Ethernet Bridge w/Enhanced Web Services
1788-MODLULE Generic 1788 Module
— Sha
Wendar: IAII v| ¥ Other ¥ Specialy 1/ Gelect Al |
v analog ™ Digital ¥ Communication W Motion ¥ Confroller Clear Al |
| Ok D Cancel | Help |
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5. Aparecera una ventana Module Properties de nombre a la tarjeta y en que slot esta
fisicamente en el 2 y click en Finish.

Module Properties - Controller:1 (1788-DNBO/A 2.1)

Type: 1738-DMBOAA 1788 Devicelet Scanner
Wendar: Allen-Bradley

Description; Input Size:  |124 <) [32bi

DOlutput Size: (123 _|:| [32-bit]
Statuz Sizes | 32 x| 3240

Revizion: |_ 1 _|:| Electonic Keying: |Eampatible Module j

Finizh »> |) Help

Figura 50: Reconocimiento de tarjetas fisicamente en el software.

Cancel ‘ ‘ Mest »

I

6. Repita paso 3,4 y 5 pero cambiara el tipo de tarjeta pues se dara de alta la tarjeta
EtherNet para esto seleccione el modulo 1788-ENBT némbrelo y cambie el slota 1, la
direccion IP que sera 192.168.29.85 (viene dentro de la tarjeta y es incluida) de click en
finish con esto se habra configurado las tarjetas que estaran en el controlador.

~

Module Properties - Controller:1 (1788-ENBT/A 2.1)
Tupe: 1738-EMBT /4 1783 10100 Mbps Etherret Bridge, Twisted-Pair Media
Wendor: Allen-Bradley
Parent: C I
Name: ‘ElherNel Eldies  Husl Nane
Description: o |PAddess (192 0168 . 29 . &5
‘ (" Host Mame: ‘

Slat; 1 _%l
Rewizion: ’_ _|:| Electronic Keying: |Di$a|:||e Feying j

Cancel Hest » Finish »» Help
| | (s> ) |

Figura 51:Repeticion con cada tarjeta para su reconocimiento.
7. Guarde los cambios y ahora se descargara el proyecto en el controlador esto se hace
en el menu Comunications > Who Active haga Click
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Communications  Tools — Win

=5 Wha Active
Select Recent Path...

Go Online
Upload. ..

Download

Figura 52: Descargar el programa en el controlador.

8. Aparecera la ventana que ligara la comunicacion entre
controlador y software expanda hasta encontrar el procesador
y de click en Download surgiran ventanas de click en Download

& Who Active

=%

v Autobrowse I:I

= = workstation, TRAGAIO
+-25 Linx Gateways, Ethernet
-2 AB_ETH-1, Ethernet
+-f] 192.168.29.50, SoftLogixS800 Etherhet TP, SoftLogixS300 Etherh
—-M 192,168,79,85, 1766-ENBT/A, 1766-ENET/A

i o I
+ 173 00, FlexLogix L33 Processor, demo
_— o LRI in

—17OE-EME
+- @ 02, 1788-DNBO, 1788-DNBO DeviceMet Card
= 03, Local Adapter, FLEXBUS
= 04, Local Adapter, FLEXEUS

Path: AB_ETH-14192.168.29.85 B ackplaneil
Path in Project: <nanex

Go Online

Upload...

 oomins >
|Jpdate Firmware...
Close
Help

Set Project Path

Figura 53: Ventana de indicacion de descarga del programa al controlador.

9. El programa y su configuracion estaran ya en el controlador en el software incluye un
pequefio panel que muestra el estado del controlador se verifica que todo esta

funcionando.
ik RSLogix 5000 - FlexLogixPrueba [1794-1
File:

Edit VYiew Search Logic Communications Te

a(=(a| 2| s[=(e| ol [
Rem Run A2 M Runtode |
Mo Forces b, ¥ Contraller OK

Mo Edits = Battery DK

==| [ 1/0 Not Responding

o]

Figura 54: Ventana del estado del procesador.

Con esto damos por finalizada la practica de Programacion basica.

-56 -



Esperamos que con esto ayude a que conozca un poco el funcionamiento del software
de programacion que es muy amigable y facil de usar.

4.2.2 Programacion avanzada y redes de automatizacion

Practica 2
Introduccion

Para la realizacion de la siguiente practica es necesario que se tenga el conocimiento
anterior de la practica de Programacion Basica o Introductoria vista en la Practica 1.

Con la elaboracion de las siguiente practica se desea que el usuario tenga el
conocimiento de la programacion avanzada en el software RSLogix 5000 y RSNetWorx
para DeviceNet que incluira modulos Flex 1/0 de entrada y salidas de tipo remoto esto
sera una pequefia red de automatizacion

Materiales

e PC o Laptop con Software RSLogix 5000 y RSLinx (incluido en RSLogix 5000)
RSNetWorx
e Maleta demo
o FlexLogix 5433
Modulo adaptador DeviceNet
Modulo de entradas digitales con base
Modulo de salidas analogicas con base
Fuente de alimentacion
o Cables de comunicacion y cables DeviceNet
e Botonera Redistation DeviceNet con boton de Start, Stop y luz piloto

0O O O O

Desarrollo

En el software RSNetWorx se configurara la red DeviceNet un vistazo general es el
Sigu iente: [ Devicolot - RserWarfor DevicoNot @

Edit View Metwork Device Diagnostics Todt Help

8258 " Barras de aplicacion
ClEE

% | A | E| a8
al |
% ] 1738-A0NK AgorPoint | &
@ [ 1738-ADNK ArmPoint
1738-AENT ArmarPqint
1747-50M Scanner
1756-DNE
1761-HET-DNI Device
1761-MET-DNI Seties B
1789-ADN Compact 1jO
@[] 1769-50M Scanner Mod
-0 |770-KFD RS232 InterF, -
& .
§ L77L-50M Scanner Mod H
# Jl 1784-CPCIDS Devicele Area de trabajo
1784-PCD PCMCTA Inte -
B 1754 FCID it donde apareceran
= Jll 1784-PCIDS Devicehist . o
=1 6 1750 Ethernet to Devic los d|spos|t|vos
E29 1785-CN2DN Linking De
S 1 1765-DNEO
1 Major Rev 02
# Major Rev 01
1794-ADH Devicehlet Fh
1795-ADN Devicehlet Fl
2005 Adapter
200%-4D0 Adapter
200%-801 Adapter
# G BL20-GW-DNET
G eLz0-GWER-DNE
(T8 BL67-GW-DN L
& % 1) 4| | M}, Graph [ Speadshest ) ayilercin ) e ]!
& L L
| Description
Lista de dispositivos . i
Area de mensajes
‘ $ >

Ready ©Ffline _ 57 _



Comencemos:
1. Inicie el RSNetWorx de click en File > New

2. Expanda la lista de Comunication Adapter y
buscamos 1788-DNBO y 1794-ADN vy los
arrastramos al area de trabajo

=

- [ Communication Adapter, [~
1734-ADN Point IO Scz
1734-ADM PointIO Devi
1734-ADNY Poink I S0
1734-ADNE PointIO Den
1738-ACMNRJA ArmorPoi
1735-ADMN12 ArmorPoin
1738-ADN12 ArmorPain
1735-ADMN1E ArmorPoin
1738-ADN1S ArmorPain
1738-ADMN1EP ArmorPoi
1735-ADMN1SP ArmorPai

L
i
gﬁ
f | 1738-ADMR ArmarPoint
E

.
e

F [

1738-ADNx ArmorPoint
1738-8ENT ArmorPaoint
1747-5DM Scanner Mod
1756-DNEB
1761-MNET-DNI Device M
1761-MET-DNI Series B
1769-ADMN Compact IO
+-[4 1769-5DM Scanner Mod
- 1770-KFD R323Z Interf.
+ f| 1771-5DM Searner Mod
+ - 1784-CPCIDS Devicele
1754-PC0 PCMCIA Inke
B 1784-PCID DeviceNet Ir
+ ! 1754-PCIDS DeviceMet
+- 6 1753 Ethernet to Dev;cev

F

F

E”S *DeviceMet - RSMetWorx for DeviceMet

Wiew Metwork Device—~Ljagnostics  Tool:

Chrl+M

& Cpe- [ = | 2
& save s x
Save As... kT
Generate Report i
Prink Setup... ';
Print Preview i
& print... e |y
B
1 DemastracionDevice "
2 demol9jund? d
bl
Exit tf
| S g e s o ]

3. Expanda Generic Device y arrastre 2705T es la botonera.

Figura 55: Ventana de programacién de la botonera
Con DeviNet

Su area de trabajo debera verse como sigue.

ﬁ Generic Device

= xDT.ﬁ.M Micro - Operatar Interface Module
DTAM Plus - Operatar Inkerface Madule
DeviceWiew

B FON-DM1
+ FOMP ¥SG16 ST {16inf1600t)
+ FOMP ¥5G16 TT {16in/1600t)
+- M FDMNG XSGO8 T (8in/Sout)
| FOMGQ-C4-T (Low Speed Counter)
FlexPalk, 3000 Digital DC Drive
@W3000 Yariable Frequency Drive
ODMA-0404-104-E
ODMA-0404-104-M
CDMF-0404-104-E
ODMNF-0404-104-M
1788-DNED  1734-ADN 27057
DeviceMet Flex
10 Adapter
- -
>
an 01 o2
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4. Se da un click derecho sobre la tarjeta DeviceNet 1788-DNBO y se abren sus

propiedades
5. Sefialamos la pestaria scanlist

-

&3¢ 1788-DNBO

General] Module Scanlist llnput ] Dutput] ADR ] Summar_l,l]

Awailable Devices:

Scanlist:

gl og. 270857

402, 1794-4DN DeviceMet...

v Automap onsdd

B

»]
«

-

Electionic Kew:

A A i

-

Aceptar

Cancelar ‘

Aplicar |

Apuda |

6. Pasamos los dispositivos a scanlist seleccionando y click en > para que asi ya tengan
un lugar en la memoria del controlador y esta a su vez los pueda usar despues de cargar
los dispositivos damos click en aceptar.
En las siguientes pantallas podemos apreciar los espacios de memoria y como ya los
dispositivos ocupan un lugar en el tanto en las salidas como en las entradas.

3 1799-DNBO &4 1788-DNB0
Gemeral] Module] Scan\ist] Input  Output IADH } 5ummary| General] Module] Scanlist  Input IDutpul} ADR ] Summaryl
Node [ Type | Size | Map [ Node [ Tvpe | Size | Man [
0217 Poled & 1:0.Datal010 o2 178 Poled 4 T:1.Datal0].0 4
ﬂ 0B, 27... Polled 1 1:0.Data[2]0 Urmap El 06, 270... Foled 1 T:1.Data1].16 T
Advanced... Advanced..
< 5 Options 2 > Optios.
Moy, [aseriiyDas | swiowad [0 2] ey Vamertoon =1 ssoviasl <]
Bis 3t 0 [[[{TLTTTOCTTOTTTTTTTTTTTTTTTT A
EISHIED |||||H‘HHH“HH'HHHHH iad (1.1 DatalD) 02, 1734-ADN Deviceet Flex1/0 Adapter )
| 1:0.Datal0 02, 1794-40N Devicetlet Flex |40 Adapter 1 1.1 Datall [ 05, 27081
1:0.Datall 02, 1794-4DN DevioeMet Fles |40 Adapter [ T1.Datal2
1:0.0atal2 [ o8, 27051 [1:1.Datal3
1:0.Datal3 | T:.Datal4
1:0.Datal4 | 1.Datals
1:0.DiatalE [1:1.Datal6
1:0.Datalb | 1: Datal7| —
1:0.Datal? 11 Datal@ ]
1:0.Datald hdl
Aeptar Cancelar Aypuda
Aceptar Cancelar Apuda

Figura 56: Memoria de los dispositivos, tato salidas como entradas.
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7. Hacer lo mismo pero con el Adaptador Flex 1/0O 1794-ADN aparece la ventana
propiedades y damos click en la pestafia Module Configuration en la cual cargaremos
los médulos de entradas y salidas 1794-1B16 y 1794-OE4 y click aceptar.

57 1794-ADN DeviceNet Flex 1/0 Adapter
General  Module Configuration | 1/0 Summar_l,l] Transactions]
Select and configure the adapter, and any aszociated modules,
- that reside in the cument chassis.
Chassiz Type: Display Hardware By:
J |Eata|0g Mame j
Hardware: + > %Eloperlies
B 1734-0B 164 ] S| Module Type~. _
B 1734-0B16D /4 gna’a [1734-4DM/B \
B 1794-0B16P /A B0 [1734B16/4 )
B 1734-0B32P /A B0 [1794-0E4/4 /
B 1734065/ .
B 1734-0BBERP/A 03 |
B¥ 1794-0C16/ 04 |
B 1794-0E 1204 05 |
¥5 1794-0E4/8 | 0E |
B 1734-0E4/B 07 |
= rmos
<] 2] <) 2]
(I Aceptar |> Cancelar | Aplicar | Apuda |

8. Vamos a conectarnos con el controlador para descargar la configuracion de la red
damos click en el menu Network > Online

Metwork Dewice  Diagnostics  Tools  Help

=% online F10

- -

Browse for network

Select & communications path to the desired nietwork,

g Properties...
v futobrowse :I e

=m0 workskation, TRABAIO
+a5 Linz Gateways, Ethernat
--®% BB _ETH-1, Ethernet
= 192.165.29.50, Computer, AB_ETH-1

—-M8 192,168.29.85, 1755-ENET/A, 1758-ENETIA 9. Aparece un cuadro que advierte

=1-¥7B Backplane, FlexLogix Syskem que hay que gual’dar el proyecto
+- 73 00, FlexLogix L33 Processar, demo damos CIiCk en guardar

W 01, 1783-EMBT/A - -z
o 55-DNBO Devicelet Card acontinuacion en la pantalla

expandemos hasta encontrar A,
rons DeviceNet click OK.

Con esto la configuracion se
guardara en la tarjeta DeviceNet.

Figura 57: Configuracion guardada en la
tarjeta de DeviceNet.

ak | LCancel Help
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10. El software entrara en linea y si detecta algun error lo hard notar por medio de
pequefios sefialamientos en el area de trabajo y en los mensajes aparecera el error.
Ejemplo:

|E'§ *DeviceMet - RSMetWorx for DeviceMet u@ﬂ
Ex

File Edt View Metwork Device Diagnostics Tooks Help
2 E-EdE
e

QI E 8- & A

= 1768-DNEQ
DevicaMet Safaty Scanner ~ DeviceMet Flex
DeviceMet to SCANport I¥0 Adapter

Dadge EZLINK i
=
a0 01

27087 |

General Purpose Discrete 1O

Limit Switch

Motor Overload
Motor Starter
Photoelectric Sensor

[ Rockwell Automation miscelansous

[ ScAMport Adapter

[) Safety Discrete /O Device

[ Smart M

[ Spedialty 1jo

Vendor

IntsrinkBT LLC

Rockwell Automation - Alen-Bradiey
Rockwell Automation - Dodge

Rckwell Aukomation - Electro-Craft Motion Ct
Rockwell Automation - Rellance Electric
Rockwell Automation/Entek. Ird Intl,
Rockwell Automation/Sprecher+Schub
5-5 Technalogies, Inc.

i

Turck, Inc.
"
£ 2 4| b M)\ Graph [ Speadthest | Master/Slave Corfiguiaion_}, Disgnosics 7
x
Message Code | Date | Description
[ 05/05/2000 21 5509 ddress 00, 1758-DNEO was not Found on the network. Diagrostics wil not bs performed on this devics.
) cras:s00s 05/05/2000 21 5906 address 01: [Slot 00] Communication Error(0C) 'Error response received: [0x0416]. Object does not exist.', SCIA(OXE, 0x7D, Ox1, 0x7).
[ = sy 05/05/2000 21 5906 adiiress 02, 2705T identity mismatch detected, Please resolve the mismatch before running diagnostics.
[ = Tt 05/05/2000 21 5505 Fix & Slot Chassis (DNat), Address 01, 1794-ADN Devicelet Flex 1O Adapter identity mismatch detected. Fleass resolvs the mismateh befol
[i Yt 05/05/2000 21 5905 lode thanged ta online. The online path is TRABAIOIAE_ETH-11192.168.29.85 Backplaneizia.
< >
Ready Online - Not Browsing

Un buen funcionamiento seria asi:

|E'§ DemostracionDevice - RSMNetWorx for DeviceNet u@w
File Edit View MNetwork Device Diagnostics Tools Help
8 E-LE & L3
Qe

= - T754-A0N
DeviceMet Flex
IO Adapter

02

Devicehlet Safety Scanner ~
Devicehlet to SCANport

Dodge EZLINK

General Purpose Discrete [jO

) Human Machine Inkerface

[ Inductive Proximity Switch

Limit Switch

Motor Overload

Motor Starter

Photoelectric Sensor

PointBus Motor Starter

Rockwell Automation miscellaneous
SCANpart Adapter

safety Discrete /O Device

3]

[ specialy 110

Vendaor

InterlinkET LLC

Rockwell Automation - Allen-Bradley
Rockwell Automation - Dodge

Rockwell Automation - Electro-Craft Motion
Rockwell Automation - Reliance Electric
Rockwell AutomationfEntek Ird Intl,
Rockwell AutomationSprecher+schub
5-5 Technologies, Inc.

Turck, Inc.

v
£ 2 |4 | M\ Graph [ Spreadshest },MasterSlave Configuratian . Diagnostics 7 sl

;

lolx

Message Code | pate N\ | Description
@oneToi01 05J05/2000 22:03:05 Morde: changed to oriine. The orline path is TRABAIOIAB_ETH-11192, 165.29,85|Backplane| 2\,

< >

Ready (Online - Not Browsing

Notese la diferencia.
Figura 58: En la parte inferior del area de trabajo nos muestra si es correcto el arreglo que se hizo en el
Software.
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Ya esta lista nuestra red DeviceNet ahora vamos al software de programacion.

En la practica 1 hicimos nuestra programacion basica del controlador pero ahora
utilizando el software vamos realizar una aplicacion de los modulos de entradas
digitales y salidas analdgicas en conjunto con la botonera DeviceNet.

Como nuestras salidas son analdgicas podemos hacer que desde la botonera con start
tengamos una salida de 2 Volts y cada vez que lo pulsemos de incremente de 2 en 2
hasta el valor de 10 Volts al mismo tiempo se encienda la luz piloto para mostrar que se
inicio un incremento en el voltaje. Con el botdn stop decremente el voltaje hasta llegar a
cero y apague la luz piloto indicando que hay un descenso de voltaje.

1. En el software en el area de organizacion del controlador expandamos MainProgram
y doble click en MainRoutine aparecera como sigue:

‘ﬁ RSLogix 5000 - FlexLogixPrueba [1794-L33]* - [MainProgram - MainRoutine*] [Z]
|E’ File Edit View Search Logic Communications Tools Window Help - |8 %
8|=(E| S &% o] o SlnlelE FE @4

Oifline . I AUN Lq}? Path: [[<nane> =] =

Mo Farces » ok B
: arra de
o Edits %FEET A H et e | A [ O] ¥
ﬂ » \Fauorites ABt A TimeriCourter 4 Inputioutput £ Compare elementOS
=43 Controller FlexLogixProsha |

Controller Tags

(23 Controller Fault Handler
3 Power-Up Handler
=455 Tasks
& MainTask,
= E& MainProgram
Program Tags

(Enel)

[T Hrsched led
=433 Mation Groups
3 Ungrouped Axes
(77 Trends
=43 Data Types
£ user-Defined
+ Cﬂ Skrings
=L Predefined
+-C, Module-Defined
=423 1}0 Configuration
Q 1765-ENBT/A Etherhlet
#2 1758-DNBOA Devicshlet
& FlexBus Local
B FlexBus Localz

Type Lacder Diggram (tiain)
Descrigtion

Ready Rung 0 of 1 APP

Figura 59:Barra de elementos disponibles para la programacion.

En el area de trabajo aparecen los escalones para realizar nuestro diagrama de Logica de
escalera a continuacién arrastraremos las instrucciones de la barra de elementos.

De ahi arrastraremos los elemento siguientes AR 14 Y dela pestafia favorites para

formar un diagrama que utilicemos para incrementar y decrementar el voltaje.
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2. Simplemente arrastrando y colocando en el escalon se ira formando un diagrama que
se vea de la siguiente manera para insertar nuevos escalones utilice H | y de la pestaiia

Timer/Counter un contador de incremento

tengamos lo siguiente

CTU

y otro decremento ™% hasta que

e 7 7 i
0 E—E ! £ 3 —
& ?
e ]
e
e
e ? I
1 e J F CountUp —h—
2 Counter 7 —D—
g Preset ¥
e ALCUm ?
e
]
e ? 1)
2 2 ] F Count Down T O—
[ Counter ? DMN—
e Preset ?
B Accum ?
e
e
(End)

Figura 60: Légica de programacion tipo escalera.

3. Ahora vamos a direccionar los elementos de nuestro diagrama de escalera hacemos
doble click donde esta el signo de interrogacion y le asignamos un nombre. Con un
click derecho desplegamos las opciones seleccionamos New esto creara la liga con la
memoria del controlador y el nombre que le asignamos por medio de un Tag.

[ o R Ry (R s (0 1)

¥

—3 b

o o @ @ T T

—3 b

o o @ @ O T D

(End) —

GoTao..,

-
i Mew "Para”...

é{;. Cut Instruckion
Copy Instruction

Delete Instruction
Add Ladder Element. ..

Edit Inskruction

Chrl+3
Chri4-C

Del
Alt+Ins

Enter

Chrl+i

TU

Court L —
Courter N
Preset 7
Accum 7
CTD
Court Camn —
Courter I
Preset 7
Accum 7

Figura 61:Direccionamiento de los elementos en el diagrama.
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4. Para asignar la direccion de memoria al tag tenemos que sefialar que es un alias y
seleccionar a que se le va dar el alias desplegando Alias For:

M ame: |F'aro

Description:

5. Se expande DeviceNet:l haciendo
click en el signo + la 1 significa
entradas desde dispositivo DeviceNet

el (Input)
Tag Type: £ Pass |DeviceNet:I.Data[‘l] j
Tag Mame | Drata Ty
~~Produced = | Devicenzt] ABI1TSE
" Cansumed T -Devicehet | StatusRegister ABATSE
Alias For - —|-Devicehlet:| Data DIMT[T2¢
| DevicelMet:| Data[0] DINT
Data Type: ! Jata Type ehlet | Data[1] j DINT
o * " Devicelet:| Datal2] DINT
T Devicelet S Dev!CENet:l.Data[S] DT
Shyle: T Locatl DeviceMet:| Datal4] DIMT
) -Local o Devicemet: | Datala] DIMT w
F|-Local]
F-Local2 o
6. Haga click en [~} para asignar el bit en este caso sera el bit cero
Aliss Far. [Deviceet] Datal1].0 =]
Data Type: Tag Name |Data Tyl #
—|-Devicenlet:| AB:1TSE
Scope: +|-DeviceMet:|. StatusRegister AB:1TSE
A —|-DeviceMet:] Data DIMT 2¢
7. Hacemos click en OK y nuestro Style: ewicETEE | Data]l] DINT
elemento se presentara con su nombre DoviceNet] Data{ 1] =|DAT

y a que espacio de memoria esta referido.
‘ EDeviceMet: | Datal1].0=;
| 4 E

8. Hagamos lo mismo pero para el elemento

=DeviceMet:| Data[0].0=

[o]1]2]5/4|5]6]7
g |9 [1011)12|13[14[15
g[18]20[21 22|23
24|25/ 26/ 27|26 20

Paro

que funcionara para incrementar pero
cambiaremos el espacio de memoria al bit 1

[

|DeviceM et Data[0].1

Tag Naﬂe, |Data Ty #
DeviceMet:| Data DIMTL 2
DeviceMet:| Data[0] j DIMT
DINT
DIMT
DIMT
DINT
T. DINT
DeviceMet:| Data[s] DIMT
DeviceMet:|. Data[7) DIMT v

3¢ E
sa=
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9. También se hara para la salida de la luz piloto solo que esta sera de salida (out) en
DeviceNet O en el bit 0.

ic] Tag Properties - LuzPiloto @
LuzPilota General® l Eonnection]
FDevicenet: O Data]0].0=
. M ame: |LuzPiI0t0
oy
Drescription:

Figura 62:Direccionamiento de la luz piloto.
Tag Type: " Baze

+ Alias
" Produced
" Cansumed
AliasFor [DeviceNet:0.D ata[d].0 =]
Data Type: Tag Name |Da‘ta Tyl #
+| Devicenlet: | Data DIMT[1 2
Scope: | DeviceMet: 0 AB1TSE
+|-DeviceMeat O CommandRegister ABATAE
Style: | DeviceMet O Data DINT[ 22

0]1 23456 |7 LNt

& 9 10/1112[13[1415 DINT Ayuda
16/17[15/18|20|21 22|23 DIMT
24(25(26(27(28[29(30[31 DINT [

10. Para hacer el enclavamiento y la luz permanezca encendida se utilizara el elemento
que se muestra a continuacién y solo arrastrando el nombre de un elemento a otro se
pegaran los parametros.

= Fara |:| Incremerta |:| LuzFilota
e | =Devicemet:| Data[0].0= =Deviceiet:|.Datal0].1= EDeviceMet: O Data0].0=
& 3/ E 1F
C 10
=
e D ‘
e IE
=
Paro Incremernta LuzPilata
=Deviceiet:| Data[0].0= =DeviceMet:] Data[0].1= =DeviceMet: O Data[0].0=
=M= 1F
= 1L
LuzPiloto
FDeviceMet O Data[0] 0=
1F

11. Haremos lo mismo con los elementos que estan en los escalones de los contadores
para que queden como sigue

Paro Incremento LuzPiloto
=DeviceMet: | Data[0].0= =DeviceMet:| Data[0].1= =DeviceMet: O Data[0].0-
TE 1F
LuzPilota
=DeviceMet: O Data[0].0=
JE
1 C
] Incremento
e | =Devicehlet:| Datal0].1= TU
] ] F Count Up —o—
Cl Counter 7 Dh—
L Preset 7
] Accum ?
=]
]
=]
& Drevice et | Data(0].0 TC
& JF 1 Court Dowen 00—
e Courter 7 =Dh—
& Preset 7
[ Accum 7
-]
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12. Los contadores los programaremos de modo que el Preset sea de 6 y su Accum Sea
de O pero hay que especificar su nombre esto es sencillo tan solo de doble click en el
signo de interrogacion delante de Counter y escriba el nombre presione enter y se
desplazara al preset, y al accum se debe de ver como en la siguiente pantalla

TL

Counte
Frezet
ACCUm

Courit Lp

|

u]

T

——— Cournt Doy —io D —
Courter @}{DN}—

Preset
Accum

0

Se les asigna el mismo nombre para que trabajen
como uno solo cuando se hace el incremento o
decremento si esto no se hace solo se vera
afectado solo un contador a la ves.

Nota se debe de especificar que tipo de tag es
como en los elementos anteriores solo que este
para tag sera tipo base y se le asigna de tipo de
dato counter.

13. Para los valores de voltaje sera necesario que se usen otros tipos de instrucciones
Ilamadas EQU y MOV la primera compara el valor acumulado en los contadores con un
valor que nosotros vamos a establecer y serd el numero de veces que presionaremos el
botén de arranque para incrementar el voltaje y si es el mismo permitira la salida del
valor que se tenga preestablecido en MOV hacia el destino que sefialemos en este caso
sera una salida analdgica. El siguiente escalén muestra como deberan ser asignados
estos nuevos elementos.
EQU se encuentra en la pestafia Compare y MOV en la pestafia Move/Logical.

=]

A

Ecqual

Source & 7
7

Source B 7
7

b CH s O o (I o (I o (I (R )

flave —

Source ‘

7

Dest G
G

14. Para asignar los valores solo basta con hacer doble click en el signo de interrogacion
y podra cambiar los valores como se muestran.

ECil

RAC
dove —

Eqjual
source & Contador. ACC

0 &
Source B a

Source o

0 &
Dest Devicehet: O Datall]

0 &

nota: también se les debe de asignar el tipo de tag y tipo de dato en el caso de VO los
demas solo se buscan desplegando la flecha que aparece cuando se hace la asignacion

de valores

Bl

+— Egual

Source & irﬂador.ACC -

Source B | 180 Mame

Contadar ACC
Contacar .CU
Cortador CD
Contador DM
Cortador O
Cortadar LM

Dt Ty #

BOCL
BOCL
BOCL
BOCL -
BOOL [y

| Controller Scoped Tags
Program Scoped Tags |
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15. El paso 13 y 14 se repetira hasta que tengamos 7 renglones del mismo tipo pero
cambiando la Source B de EQU en forma creciente hasta 6 y Source de MOV el V un
aumento de 2 en 2 hasta el 10 y asignando un valor de 6250 y sumando esta cantidad a
cada incremento esto se hard directo en Monitor Tags de Controler Tags en el
organizador del controlador haciendo doble Click.
Ejemplo de los MOV y EQU

ECill

Source & Contacdar ACC

0 &
1

&
4 & — Equal
[
&
2 Source B
e
&
e
o — Equal
Source B

=l

Source & Contadar ACC

0 &
2

A
fdawe —
Source W2
0
Dest Deviceblet: O Datal1]
0 &
hACH
fdawe —
Source W
0 &

Dest DeviceMet: O Datal1]

0 &

Figura 63:Direccionamiento de los voltajes denominados MOV y EQU.

Para los valores es como se muestra a continuacion

antraller Flexlogid
[ Controller Tags

23 power-Up Handler
=50 Tasks
=8 MainTask
= C& MainProgram

[ program Tags
Eij MainfLoutine
(23 Unscheduled Programs
—J-£5] Mation Groups
3 Ungrouped Axes
[ Trends
- Data Tvpes
[ User-Defined
+ Eﬂ, Skrings
+ Eﬂ, Predefined
+ Eﬂ, Module-Defined
=45 TjO Configuration
Q 1788-EMBT/A Etherhlet
@ 1768-DNBOJA Devicehlat
B FlexBus Lacal
B FlexBus Local2

El valor se va asignar con solo posicionarse en la casilla y teclearlo

¢y por que 62507

Scope: FIexLogixPrueba[corﬂ Shuow: |Sh0'-'\' Al

v| Sort: |TagName j

Tag Mame & | Walue + | Force Magk & | Style | Type |

|| Contador {-..} {...} COUNTER

|| DieviceMet:| fo.. f...) AB:1756_DMNB_5...
| |E DeviceMet:0 fo..) fo..) AB:1756_DNBE_4...
| |E DeviceMet:5 foedd foead AB:1756_DMB_5t...
| Incrementa 0 Decimal BOOL

|4 Locat] [P {oial} ABT7I4_AVE 8BS
| |[#/Local0 {oid} [ AB:17I4_AVE 85,
|+ LocalZ] {oid} [ AB:17I4_AVE 85,
|+ Local20 [ [ AB:1794_AVE_BS..
| LuzPilata 0 Decimal BOOL

| Para 0 Decimal BOOL

| |E Wi 0 Decimal DINT

|2 Decimal DINT

R Decimal DINT

|HvE Decimal DINT

|HvE Decimal DINT

i +410 Decimal DINT

Figura 64: Valores de los Tags del controlador.

Pues por que es el valor de tipo Dint que equivale a 2 Volts
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16. Para finalizar se hacen dos Ultimos escalones que van a servir para restablecer el
contador cuando se presiona de mas el boton de Paro y de Incremento, se deben de ver
asi:

EGilJ R0t
10 — Ecqual loee —
Source & Contador SCC Source a
0 &
Source B E Dest Devicehet: O Datal1]
0 &
ECill Contador
1 —— Ecqual RES—
Source & alyieTe e gRIven
Source B -1

Figura 65: Se muestra un reseteo cuando se hago un paro.
El elemento RES se encuentra en la pestafia Timer/Counter

17. Se verifica el programa para ver que no tiene errores, Si no existen errores se guarda
el proyecto y se descarga al controlador de lo contrario verifique o Ilame a su instructor.

o RSLogix 5000 - FlexLogixPrueba [17%4-L33]* - [MainProgram - MainRoutine™]
|ﬁ File Edit “iew Search Logic Communications Tools ‘Window  Help

SECIE I o &nlelF ME)ele
Offline f. T RUN W Fath: [<none> | &
Mo Forces [ ™ oK
Mo Edits 2 :: ﬁf:"lT ﬂ H ‘ 1y | ‘ ToH | TOF ‘ RTO | CTU | CTO | RES | ﬂ

ll LlLI Bit A Timer/Counter A InputtCutput & Compare 4 Computed

|| -5 Controller FlexLogixPrusba | ‘
T -

Con este icono de realiza la verificacion \E‘

En la parte fisica y con el proyecto descargado al controlador al presionar en boton de
Incremento (verde) subira el voltaje y encendera la luz piloto de la botonera en cambio
cuando presione Paro (rojo) decrementara el voltaje y la luz piloto se apagara.

Cuando el botdn de incremento es presionado

Luz piloto encendida e
Incremento en voltaje

Figura 66: Muestra fisica de la luz piloto y botones de paro y arranque.
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Cuando el botdn de Paro es presionado

Luz de piloto apagada
y voltaje decrementado

Figura 67: Prueba de que la luz piloto apagada cuando el voltaje presenta un decrecimiento.

En esta practica hemos aprendido a programar y configurar una red de automatizacion
por medio del software RSNetWorx de forma sencilla y sin estar batallando con
pardmetros complicados.

Ademas aprendimos a realizar una pequefia aplicacion en conjunto con la red y el
software RSLogix 5000 y nos dimos cuenta lo facil que es ligar los tags de la red que
radican en la memoria de la tarjeta DeviceNet con los elementos de un programa de
Légica de Escalera.
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4.2.3 Desarrollo de una HMI

Practica 3

Introduccion

Es forzosamente necesario haber realizado las practicas 1 y 2 ya que la practica 3
desarrolla una HMI basada en el sistemas que se configuro anteriormente y en el
programa que se realizo al controlador.
Una HMI (Human Machine Interface) Interfase Hombre-Maquina es la forma en que
controlaremos de forma remota al controlador y esto lo haremos usando el software
RSView Studio con esté se hara una pantalla en la cual tendremos representado la

botonera y un dibujo representativo de la salida analégica como en la parte fisica.

Materiales

e PC o Laptop con Software RSLogix 5000, RSLinx (incluido en RSLogix 5000),
RSNetWorx, RSView Studio
e Maleta demo
o FlexLogix 5433

o O O O

Modulo adaptador DeviceNet

Modulo de entradas digitales con base
Modulo de salidas analogicas con base
Fuente de alimentacion

o Cables de comunicacion y cables DeviceNet
e Botonera Redistation DeviceNet con boton de Start, Stop y luz piloto

Desarrollo

El software tiene una apariencia como sigue:

[ Rsview Studio achime Editon

Flle M Objects Arrange  Animation Application Toolks Window Help

= &5 Local TRABAJT)
= demo

= de

System

Project Settings

& User Accounts
Diagrostics List St
Global Connections
Startup

=3 HMI Tags

@: Tags

=3 Graphics
= [ Displays

5] aLarmM]

Z] [DIAGNOSTICS]

[E] [INFORMATION]

5 demotguno?
Global Objects
=[] Libraries
+ Kl Images
[/ Parameters
Local Messages
=23 Alams
Bl alam Setup
=1 =4 Information
B Information Setup
Information Messag
Logic and Control

@ PecipePlus Setup

B

FABB(D= k|8 |+« i BEFHNUELLNGRADCED Barra de

CARWDCCLATDADDITHEY S8 <mDEmmE elementos y
EoENRE«>¢x4 ) vaT2BROatap300S5 controles
Explorer - demo \—ELW

Area de trabajo
sonde se vera la
pantalla

Avrea de
organizacion

[ devics FlexLogix System. demo' s not avallable, srror=48004E207 =] Clear| Clearal

Figura 68:Area de trabajo de una HMI y herramientas para la programacion.
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Comencemos

1. Habra el software y aparece la opcion de abrir un proyecto existente 0 nuevo,
haremos click en la pestafia New le daremos nombre y click en Create

Mew/Open Machine Edition Application ﬁ
Mew sizting I
Dezcrption:
Language: [E spafiol (Mexica), esfx |
m Impaort. .. Cancel |
RSView Studio

2. Se creara todo lo necesario para poder crear las pantallas.

Explorer - Interfase

=& Looal [TRABAID)

= Interfase

EI& Interfase

=23 Spstem

{EI Project Settings
&= |ser Accounts

Diagnostics List Setup
Global Connections
----- Startup

=3 HMI Tags

g Tags

=13 Graphics

[+ |agr] {Disp
- i Add Component Into Application. ..

- Imal  Import and Export...
----- [4] Parameters

@ Local Messages
=23 Alams

a Alarm Setup

=3 Infarmation

B Information Setup
% Information Messages
=23 Logic and Control

A Macros

=23 Datalog

Data Log Models
=23 RecipsPlus

RecipePlus Setup
RecipePlus E ditor
[]---% R5Lin= Enterprize

=10 System

-] Policies

-5 Networks and Devices
{:I Uszers and Groups

En la carpeta Graphics sobre displays haremos
click derecho y en New esto creara una pantalla
donde dibujaremos los elementos para controlar.

Tew

[& Untitled - /nterfase/! {Display)

HoE
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3. Con el icono = haremos los botones de Incremento y Paro como si estuvieramos
dibujando un cuadro de texto en word, de la manera como se muestra

Untitled - /Interfase/f (Display)

mEx)

Figura 69: Dibujo que representa dos botones virtuales.

4. Ahora pondremos la luz piloto con un indicador multiestado desde el mend Objets >
Indicator > Multistate y dibujdndolo de la misma manera que los botones.

Objecks  Arrange  Animation  Application  Tools  Wir

¥ Select

Ratate t
Doaws

Drawing 4 {P v aZ2

Push Button 4

Murneric and String 4 ‘ | Lintitled - /|

Display Mavigation 4 ,7

Indicator 4 Multistate

Gauge and Graph 4 Svmbol

Trending 4 Lisk

RecipeFlus 4

key 4

Advanced 4

ActiveX Contral, .,

Import... I

.

Indicador

Botones

5. Para dar formato solo daremos click derecho y click en Properties

Propetties
Connections...

Key Assignments...

Arrange

Animation
Canvert to Wallpaper
Tag Substitution, ..

Property Panel

Object Explorer
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6. Se abre una ventana seleccionamos la pestafia States y cambiaremos el color dando
click en el cuadro Back Color y click en el color verde para incremento deseado a
continuacion en el cuadro Caption daremos nombre al botdn en el primer estado.

General Eommon} Connections I

General

Walue:

/[5tated
Statel
o

Fort:

Insert Variable...

Size:
Arial v 0 - ﬂ ﬂ E
[ Caption color Alignment  Caption back style:
B Caption back calor ¢ C O [I——
[™ Caption blirk 6
v ‘word wrap O
Image settings
Image; Image back style:
[ Image calor Alignment
Copy. I Image back color ol
[™ Image blink CoC
™ Image scaled Cec
Aeceptar | Cancelar | Aypuda |

Propiedades de Momentary Push Button

g

Gereral  States I Common} Eunnect\ons}

Select state: General
alue:
Statel
St;:] [ Back color
o B Border color

[~ Blink

Pattern style:
Hone hd

[ Pattem calor

Font:

Insert Wariable...

Size:

Arial - 10 - ﬂ ﬂ g
[ Caption color Alignment  Caption back style:
W Captior back color 0 O Tianparent =
I™ Caption blirk e
v Word wiap e
Image settings
Image: Image back style:
J Transparent

[ Image color Alignment

Copy. Il Image back color il
I™ Image blink i
I” Image scaled e

(I Acept@ Cancelar | Aplicar | Apuda |

Figura 70: Asignacion del color para cada boton virtual de la HMI

Haremos lo mismo para el segundo estado y click en aceptar

7. Para el otro botdn realizaremos el mismo procedimiento solo que cambiaremos el
nombre a Paro y color rojo para el indicador solo modificaremos los colores de los
estados en el primer estado sera blanco y el segundo sera rojo como una simple luz
piloto hay que cambiar el color de la pantalla para que se vea el contraste de la luz
piloto esto se hace simplemente haciendo click derecho sobre un espacio de la pantalla y
click en Display Setting y en Backgound color.

Lo que obtendremos serd una pantalla como la que se muestra.

Para la parte de visualizacion del incremento haremos un display

con el icono ™ se vera asi
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Incremento

Con esto le dimos formato a la parte visual ahora falta ligarla con lo que tenemos en el
controlador.

Figura 71: Visualizacion del los botones de paro e incremento.

8. Para ligar los componentes activaremos la comunicacion por medio RSLinx
Enterprise

9. Presione ‘+’ para expandir el arbol RSLinx Enterprise y haga doble Clic en
‘Communication Setup’. Se abrira el asistente de configuracion de RSLinx Enterprise.

s sy
‘Machine_Control| X |

Application Explorer - Machine_Control[X | [ PP —
= gﬂ Machine_Control

=B, RSLinx Enterprise

' TR mf§ Communication Setup

e Machine. Control - @ Machine_Control

- @ Machine_Control
Yo RSLinx Enterprise

En los préximos pasos crearemos un puntero a un dispositivo. En RSLinx Enterprise, un
puntero representa una ruta especifica hasta un procesador. Los puntero suministran al
dispositivo HMI un “hoja de ruta” hasta el procesador Logix. Después de crear esta ruta,
el terminal HMI sabra donde buscar la Informacion requerida por la aplicacion.

@ Communication Setup - RMA://SLocal/Interfase/RSLinx Enterprise [Z] 0
Add a device shortcut that specifies bwo communication paths. Click Local to specify one path on this computer for application
dewelopment and testing. Click. Target ta specify a second path for use by the target device.

Device Shortcuts =k : ]
arget
[WEW SHOFRTEDT | —
= E R5Linx Enkerprise, TRABAID
B3 1769-A17, Backplane
+)-Z5 Etheret, Ethernet
Mode: Offline
Qffline Tag File
| Erowse
Add Bemave | Copy | QK Cancel | Help |

-74 -



10. En la ventana Communication Setup, Pulse Add para afiadir un Nuevo puntero.

11. Teclee ‘Control’ como nombre del puntero y presione Enter.

BE]

mﬂ Communication Setup - RMA://SLocal/Interfase/RSLinx Enterprise

Add a device shortcut that specifies wo communication pathz. Click Local to specify one path on this computer for application
development and testing. Click Target to specify a second path for use by the target device.

D Shortcuts Lacal ]T I
O3l arget
(&= B
= R5Linx Enterprise, TRABAID

+._

Mode: Online  |Browsing: Ethernet

Offline Tag File
| Browse
0k | Cancel | Help |

add | | Cony

12. En la ficha Local, navegue a través del driver Ethernet driver hasta el procesador
FlexLogix como se muestra a continuacion:

BEx]

@8 Communication Setup - RMA://SLocal/Interfase/RSLinx Enterprise

Add a device shortcut that specifies bwa communication paths. Click Local ta specify one path on this computer for application
development and testing. Click T arget to specify a second path for uge by the target device.

Device Shortouts Local ] T l
ocal t
- RELinx Enterprise, TRABAID

+- 3 1739-417, Backplane

—|-w85 EtherMet, Ethernet
+-f] 192.165.29.50, SoftLogix5500 Etherhlet/IP, SoftLogixS500 Etherhlst

SR 165, 29.85, 1785-EMNBT/A, 1755
=573 FlexLogix Swstem, FlexLogix System

+-E73 0, 1794-L33, demo
¥ 28-DMBC, 17E8-DMNBETeviceMet Card

4 3, Local adapter, FLEXEUS
&4 4, Local adapter, FLEXEUS 2

<
Mode: Online Mot Browsing

Offline Tag File
| EBrowse

(u] Cancel | Help |

13. Estas instrucciones requieren tres acciones:

o Pulse para seleccionar el puntero ‘Control’.
o Pulse en el procesador 1794-L.33. Esto seleccionard la linea y activar el

botén ‘Apply’ en la parte baja de la ventana “Communication Setup”.
o Pulse ‘Apply’.

Notara que ‘Control’ y ‘1794-L33’ se volveran grises.
14. Pulse Copy en la pestafia Local para copiar las comunicaciones desde la
configuracion Local a la Target.
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Elﬂ Communication Setup - RMA://SLocal/Interfase/RSLinx Enterprise [Z]

Add a device shortout that specifies two communication paths. Click Local to specify one path on this computer for application
development and testing. Click Target ta specify a second path for use by the target device.

Dewice-Shortcuts
@y Local l Targetl

| =B ReLinx Enterprise, TRABAIO
+ i 1759-417, Backplane
% Etherlet, Ethernet
+ ﬂ 192,168,29,50, SoftLogixS300 EtherMet/IP, SoftLogixS300 Etherfet
- M@ 192,168.29.85, 1758-ENBT)A, 1735-ENBT A
—|- 573 FlexLogix System, FlexLogix Syskem
+-E78 0, 1794-L33, demo
+- W@ 2, 1788-DMEO, 1785-DMEO Devicelet Card
& 3, Local Adapter, FLEXEIS
& 4, Local Adapter, FLEXBUS 2

<] 2]
Mode: Cnline Mok Browsing

Qffline Tag File

| Browse

Add | q com b [ ok e | Help |

15. Pulse ahora en la pestafia Target para verificar el enlace.

mﬂ Communication Setup - RMA://SLocal/Interfase/RSLinx Enterprise E]

Add a device zhartcut that specifies two communication paths. Click Lozal to zpecify one path on this computer for application
development and testing. Click Target to specify a second path for uze by the target device.

Device Shartcuts
Locall  Target l
Cantral

|- [ WeSkims Erferprise, TRABAIO
B 1759-A17, Backplane
—|-=Bx Etherhet, Ethernet
Bl 192.168.29.50, SoftLogixS800 EtherMet/IP, SoftLogixS800 Etherhst
- M 192,168.29.85, 1788-ENBT/A, 1788-ENBT/A

#® 2, 1785-DMBC, 1788-DMNEO Devicelet Card

& 3, Local Adapter, FLEXEUS

& 4, Local Adapter, FLEXEUS 2
<] 2]
rMode: Cffline
Offline T ag File

| Browsze
Add Remove | ( Ok |) Cancel | Help |

16. La configuracion de las comunicaciones se ha completado. Pulse ‘OK’. De esta
manera se salvaran los cambios realizados y saldra de RSLinx Enterprise. En unos
segundos la ventana ‘Communication’ se cerrara.

17. Ahora podemos ligar los elementos con los espacios de memoria estando en linea
con el controlador.

Haga doble click en el pulsador momentaneo Incremento. Ir a la pestafia Connections
Tab y vera la siguiente ventana
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Propiedades de Momentary Push Button

General] States] Common  Connections
Name | [ Tag / Expression X Tag [Eepmn
Walue | [ )
Indicatar + \L S
un tag valido en la linea
nueva ventana.
Aceptar | Cancelar | | Apuda |

Pulse el icono (|I|) de la columna Tag
para abrir el visualizador de tags y colocar
‘Tag /
Expression’. El visualizador abrird una

18. Tras abrir el visualizador, pulse el boton derecho sobre ‘Interfase’ y seleccione
‘Refresh all folders’. El resultado de esta accion sera afiadir el puntero creado durante la
configuracion de comunicaciones a la seccion ‘Folders’ o carpetas, permitiendo
visualizar ‘on-line’ todos los tags del procesador Logix.

é? Tag Browser @
Select Tag
Folders Cantentz of '/ Control/Online /Prograrm: M ainProgram’
- Taj Interfase Narne Diescription |
=+ Control @ Arrangue_3enal
+ D Diagnostic Ikems @ cero
- Dg"nf I @' Mator
+ alm_gasalina @ akor?
+-[.7 alm_nafta & Foro
+-[_7] Devicenek:I & parot
. aro
+ D Devicenek: O
+-[_1] Devicenet:5 g;gte“‘:'_;r_ra”que
+-[27 Localz:1 art_Urive
¥ Localzio & Start_Drive_HMI
+-_1 Localkl @ Stop_Drive
+-1 Local:o & Stop_Drive_HMI
+ a Pragrarn:MainPrograrn @' W1
+- [0 system @ win
& w2
& va
& e
& va _
@ wouk v
< 3]
Taq filker: <Mores j
Selected Tag
Home area: !
K | Cancel Help
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Expanda Control > Online vera que los tags del controlador apareceran del lado derecho
de la pantalla seleccionamos incremento y damos click en OK

Ya esta ligado nuestro elemento con el controlador

Propiedades de Momentary Push Button
General ] States ] Common  Connections l
I ame | | Tag / Expression | Tag | Expm
Walue 4 DeviceMet [ncrementd ‘s
Indicatar + 200 000

Hagamos lo mismo con el Botdn Paro pero recordando ligarlo con Paro del Controlador
y con la luz piloto con Luz Piloto

19. Para el display se ligara con el espacio de memoria del valor de salida
Devicenet:0.Data[0] que es el espacio de memoria donde se manda el valor de salida
del voltaje.

20. Ahora probemos dando click en el icono ™

Nuestra pantalla cambiara

de la siguiente forma

Incremento
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Presionando incremento se vera asi

B2a0

Notese la diferencia de la Luz
Piloto y el Display

Incrermento

Si presionamos Paro la luz se
a pagaray el display volvera
a cero

En la parte fisica se también se veran reflejados estos cambios.

Para detener la prueba hacemos click en el icono

4.3.3 Programacion avanzada de la HMI

Para terminar mi trabajo el Ing. José Manuel Madrid me indico que hiciera una
programacion con mayor presentacion respecto a la parte de la HMI con lo que logre
hacer la siguiente pantalla.

En esta parte se ven realizadas las pruebas de la HMI aunada con el FlexLogix por
medio de la conexion Ethernet de la pantalla del RSView Studio Machine Edition.
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Se daclic en
|4 RSView Studio - Machine Edition - [demojj €St Display BEX]
- Jx

Fl\e Edit Wiew Objects Arrange nmman};/n

Aqui se muestra el
valor de forma

numérica del valor $® )
del voltaje : L9 RISOUL
‘ == | g'T' g e AUTOMATIZACION+EQUIPO ELECTRICQ

Aqui se desplega el
estado en que esta
Blanco en paro

Rojo en arranque

Aqui se ve el valor
del voltaje que nos
Este es el boton de Armanque esta dando

Arranque

‘ = amolmahon j | |

Este es el botdn de
Paro

Data Log Modsls
-3 RecipePlus
RecipePlus Setup
FecipePlus Editor
+ E FRiSLirw Enterprise
=3 Svstem
+-[Z] Palicies [v]
& | I EY

Application | Cormtunications

Figura 72: En la ventana se mostrara el Test de del display 6 HMI.

) RISOUL

En esta pantalla el AUTOMATIZACION-+EQUIPO ELECTRICO
cambio de estado del
indicador y se ve
presionado el boton de
Arranque

shut down

Figura 73: Cambio de estado después de presionar el botén de arranque.

-80 -



(9 RISOUL

AUTOMATIZACION +EQUIPC ELECTRICO

Ya se muestra el valor
numérico del voltaje y
el valor del voltaje en
el medidor de aguja

Arranque

shut down

L9 RISOUL

AUTOMATIZACION +EQUIPC ELECTRICQ

Cada vez que se
presiona en boton de
Arranque el voltaje
sube y el valor
numérico cambia ! "

[P
o
-

Figura 74: Condiciones después
de cada arranque.

(9 RISOUL

Asi sucesivamente
cada vez que se
presione Arranque
subira el voltaje

AUTOMATIZACION+EQUIPO ELECTRICO

shut down




El valor maximo de
voltaje seré de 10
Volts

Cuando se presiona
el botdn de Paro el
indicador se apaga y
el voltaje baja

Figura 75: Condiciones después
de cada paro.

Asi sucesivamente
cada vez que se
presione el boton de
Paro bajara el voltaje

Arranque

(Y RISOUL

AUTOMATIZACION +EQUIPO ELECTRICO

shut down
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AUTOMATIZACION +EQUUIPC ELECTRICO
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AUTOMATIZACION+EQUIPQ ELECTRICQ

shut down




Hasta llegar a cero
que es el estado
primario.

Arranque

(9 RISOUL

AUTOMATIZACION +EQUIPC ELECTRICO

shut down

Figura 76: Se muestra las condiciones de reposo.
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Conclusion

Con el proyecto que realice y apliqgue obtuve muchos nuevos conocimientos con
respecto a la rama de la automatizacion industrial.

Ya que obtuve conocimientos en programacion en una nueva plataforma que es
RSLogix 5000 que contiene muchas nuevas aplicaciones.

La implementacion de una pequefia red de tipo industrial por medio del software
RSNetWorx.

Conocimientos de configuracion de entradas y salidas remotas con Flex 1/O que esto es
muy conveniente en caso de que se requiera tener control en lugares donde el acceso es
restringido.

Ademas de la programacién de una interfase HMI que sirve para que los operarios
manejen de forma sencilla un controlador por medio de una PC o un dispositivo de
visualizacién como un Panel View o display.

También aprendi a como deben de instalarse los equipos y como debe de estar su
distribucioén para su optimo desempefio.

Con todo esto logre la implementacion de un sistema demostrativo que a la empresa le
va ser de gran ayuda para que los clientes vean y tengan una mejor compresion de como
funcionan los equipos y como es su programacion.

Aqui muestro como quedo terminado el sistema que esta listo para usarse en cualquier
lugar debido que se instalo en una maleta para poder trasladarse de forma sencilla.

Figura 77: Muestra de la maleta demo, para realizar practicas.
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